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ZNACZENIE INSTRUKCJI UZYTKOWANIA

W razie watpliwos$ci co do wtasci we] interpretac
owyjas ni eni e do producent a.

Bedziemy wdzieczni za wszelkiego rodzaju suges
iprosimy o ich wustne | ub pisemne przekazywanie.
lat wi ejszag w uzyciu oraz uwazaglugdrnik wny kzdewni a i wy
Urzagdzeni e, do kt 6rego zostat a dot gczona ni ni
wyeliminowa ni a, potencjalne zagrozenie dla o0soO0b i K
pracuy gca przy wurzadzeniu | ub w§kionujwagagaamnakize koobl:
ikonserwowaniem urzgdzenia, musi zosmcaal wer zadmio
Wy mag a t o starannego przeczytani a, Zrozumi eni a
wszczegobéblnosci wskazo6weze rdsottwac.zgcych bezpie

Aut omat ©przet agczani2a06260l8)i | an typu AZRS 3



Instrukcja uUyt|

Spis tresci

ZNACZENIE | NSTRUKCJI..UZY.TKOWANL.A .riieiirennn. 3
ST o T T GO = T oS 4
| NFORMACJIA O ZGODNOSC Lo, 7
1 Zastosowani €..Ur.z.g.0.z.eN 0. 8 e, 7
2 Zasady bezpi.e.CzZ. .St Ma i 9
3 OPIS LECNNICZNY ... et e e e e e e e e e e e e e e e e e e eeennes 11
I 200 R @ o 1= o o o ]| o)V /Z8 11
ICTZZN © | o 18 o (o)1= = 1U | (o] 1 4= L (0 RS 12
RYS. 3.2. WYMIArYy QUIOMALU........coeiiiiiiiiiiiiiiiiiiieeeee ettt 14
33 Pltyta czot owa..aut.amal.U. ... 14
3.4  Blokowanie i odblokowywanie automatu ............cccoeeeeeiiiiiiiiiiiiie e 16
35 Sygnali zacij.a..zakbQ.ce ... 18
351 Sygnali zacj a.Wewneuml.l.ZNa e 18
352 Sygnali zacj a..z.ewne.tl. . .Z.0a. ... 19
353 Sygnal i zacpnaa...z.e.Wn. .l .. .Z ..ooooeiiiiiiiiiiiiiiiiiiiieeeeeeeennnns 19
36 Opi s dzi.at.anid. o 20
361 Automatyka samoczynnego z.at.agc.z.ani.a@0 r ez

362 Automatyka planowego pr.z.el.g.c.z.ani.a.3zasi

363 Aut omatyka samoczynnego przet.agczamdd a p

4 D= T[S (=] ] ] (034 [ R 46
5  WykKaz zastOSOWANYCN MOIM .. ..uuuuiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiieiibibee bbb esnnenaaanene 49
6 Dane 0 Komp.l.et. n0.S.Coluiiiiceee e 52
7 INSTAIOWANIE ... 52
4% R 010 1 4 F= Vo (=T Yo [ | [ 1 = 20 52
72 Podt gczeni a..zeWnel.l.Zn e . 52

721 Zasilanie napi ec..em..p.omi.a.r.owy.m......54

722 Zasil anie pomocni czym.nap.i.e.c.i.em..s.Bbat ym
723 Zasil anie pomocniczym napieciem.p.hxemi

724 Zat gczenie (odblokowanie) i wyl.achHEnie
7.2.5  Zmiana ZeStaWU NASTAW .......uuuiiiieeeiiieiiiiiie e e e e e e eeeaaiese e e e e e e e eeesnane e e e eeeeeennes 57

726 Zezwol enie na wykonani e .pr.zet.gczenhia w

7.2.7 Zezwolenie na wykonanie przet gczeni a w...c.y.k.l.u..S.PP58

Aut omat ©przet agczani2a06260l8)i | an typu AZRS 4



Instrukcja uUyt|

728 Zewnetrzne sy.gnat.uy..bl.oakad. ... 58
7.2.9 Pobudzenie automatyki PPZ..........coooiiiiiiiiiiiie e 59
7210 Kontrola potozeni.a..wyltl.a.cz.ni.k.qw.......59
7211 War unki got.owo.S.Cu....p.a.l.a .., 59
7212 Bl okowanidtew aywamat nego wyt agczeni a.59qQ AW)
7213 Sterowanie wy.t.gczni.kKamMio. ... 60

7214 Zewnetrzna syghnaj.i.z.a.cj.a..l..l.ej.e.s.t.réhc

7215 CzZ 1t 0N Y S e 61
7216 Pobudzenie aut omat.yk.i...0odc.i.g.z.ani.a.6l
7217 Pobudzenie automatyki SZR...0.d..l.mp.162 s u
7218 Pul pit z dodat kowy mi pr.z.e.t.g.c.z.ni.k.odmi i
8  UIUCNAMIANIE ...t e e e e e e e e 65
8.1  INfOrMACIE OQOINE ... e e 65
8.2  Parametry nastawiane W autOMACIE ...........cooeeiiieeeieeeeeeeeeeeeeeeee e 65

8.3 Klawiszest er uj gce na t ahb.l.i.cy..s.y.napt.y.c.znrj

831l Poziom gl O WN.YME. N Uit e e e eeeanns 76
832 Historia .pr.z.el.gC.z.efN e, 76
LSRG TRC T o ¥4 o] o 0 = 1S3 >\ R 76
8.3.4 NASLAWIANIE ZEGANA .....cceeeveviiiiiie e e ee et e e e e et e e e e e e e et e e e e aeeeeannes 77
8.3.5 Nastawianie adresSu autOMALU ............ceevviiiiiiiiiiiiiiiiiiiieeeeeeeeeeeeeeeeeeeeee e 77

836 Przeglgdanie i zmiana..nas.t.aw..a.ut.omatu

84 Pr ot okodt tran.S.mi S ol 78
TR I V1V = o PPN 78
842 Lacza Komumni.Ka.cCy. .l e e, 78
8.4.3 Komunikacja z automatem—-pr ot ok 6t+....Ma.d.b.u.s.................... 80

8.4.4 Komunikacja z automatem—-pr ot ok 6+ -5-BOE(ddbyzf welsji z
dodat kowym modut em..k.oamun.i.ka.cy.j.nym)..... 93
8.4.5 Komunikacja z automatem—-pr ot ok 6t | EC 61850 (dotyec

dodat kowym modut em..k.amun.i.k.a.cy.j.nym)..... 93

9 EKSPIOAIACIA. ..o 95
9.1 Wymiana baterii w automatach AZRS-2...........cooooiiiiiiii 95
0.2 Badanial OKIESOWE ........uuuiiiiie ittt e e e e e e e e b e e e e 96

93 Wykrywani e i us u.wa.n.i.e..us.z.k.adzen.........96

10  TranSPOrt i MAGJAZYNOWAINIE .......cuvuiiiiiiiiiiiiiiieeeeieeeeeeeeeeeeeeeeeeteeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeees 96

Aut omat ©przet agczani2a06260l8)i | an typu AZRS 5



Instrukcja uUyt|

0 U1 1Y = Vo] - WU 97
i ATV = T [ = =T Y PP PRR 97
13 SPOSOD ZAMAWIANIA ... .cceeeeeeeeiiiiiie e e e e e e e e e e e e e e e e e et e e e e e e e e e e et b e e e e aeeeeeesrann s 98

Aut omat ©przet agczani2a06260l8)i | an typu AZRS 6



Instrukcja uUyt|

INFORMACJA O ZGODNOSCI
Urzagdzenie bedace przedmi ot em rmruowaneeijestpmedukowanes t r u

dla zastosowan w $Srodowisku przemystowym.

Urzgdzeni a t o j est zgodne z postanowi eni ami [
Rozporzad zeni e Ministra Gospodar ki, Pracy i Polityk
49 poz. 4 1 4) oraz kompatybilnos$Sci e | —eRkot zr poonm azgandezt eynci zen e
Infrastruktury z dnia 02.04.2003 r. (Dz. U. Nr 90 poz. 848).

Zgodnos$sc¢ z dyrektywami zostatlta potwierdzormtstbad:

oraz w ni ed prbdacemaylabdratogach pomiarowych ibadawczych wwgdhug
norm zharmonizowanych: PN-EN 60255-5 (dla dyrektywy LVD) oraz PN-EN 50082-2 i PN-EN
50263 (dla dyrektywy EMC), a takze innych norm (

1 Zastosowanie urzadzenia
Mikroprocesorowy automat typu AZRS-2 do samoczynnego zat gczani a
przet aczania zasilan i samoczynnego przetaczani a

wymagaj gacych duzeij apewnps$aicugasych w uktadach z r

Automat moze wykonywa¢ nastepujace rodzaje przetaczen:

1 Przetaczenie synchroniczne bezprzerwowe (w skrécie ,,sb”).
Przetgczenie moze by¢ wykonane, jezeli w chwil
przetaczen synchroni czndficdl, df meszczan asizey waeh b 6 ¢
granic a c h . Automat zamyka wytagcznik nowego zasil
wyt aczni ka ot wi er a wytaczni k dotychczasowego
wystepujag pr zemdbioygoww zasil aniu o

1 Przetaczenie synchroniczne z krétkotrwata przerwa w zasilaniu (w skrécie ,,sp”).
Przetgczenie moze by¢ wykonane, jezeli w chwil
przetgczen synchronicznych. Po otwarciu wyt gc
bezzwt ocznie swymsayt aamkmpiudci e wytlt gczni kaewyoweg
wzasilaniu zalezy tyl ko od czasu wtasnego wyt g

1 Przetaczenie quasi-synchroniczne (w skrécie ,,qs”).
Przet gczesyachlhmuarsiczne sg przetagczeni amnovana d
silnikdéw i moga by¢ wykonane, jezeli napi eci
anapieciem szczagtkowym nie pr zdlggidficgqga dopuszcz
Zastosowany <c¢czton pomiarowy umozliwia z WwWypr z
napieci a roéznicowego miedzy napieciem rezern@owyn

ma odpowiednika w dotychczas stosowany ch ur zgdzeni ach SZR.

Aut omat przet gczani2a062016)i | an typu AZRS 7
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Przetgczenie moze by¢ wykonane niezaleznie od
Po otwarciu whdzasavego zasilaniaduwtamat czeka na zaistnienie warunkow

do przelt geszyemichqwasicznych i wy syt a i nmegazhstaniz at g
z czasem wyprzedzenia odpowiadajgcym czasowi Vv
zal ezy odkiczaptuyniae od wytagczenia dotychczas
warunk 6w do pr z e ismchomcanych.u a s i

1 Przetaczenie wolne (w skrécie ,,w”).

Po otwarciu wytltagcznika dotychczasowego zasil a
poniz e j nastawoéoej pwagowej , aut omat zamyka wyt
przer wy w zasilaniu zal eapy eaxd as myab ksz$ymia czha ndiok uv an

Poprzez odpowiednie nastawienie parametrdéw dzi at

poszczegblner odzaj e przelagczeh.

Automat wykonuje przetgczenia w nastepujacych cyklach:
T Automatyka samoczynnego zatgczania rezerwy SZR
- SZR synchroniczny bezprzerwowy (w skrdécie , ¢
Zzewnetrznego sygnatu pobudzajagcego
- SZR synchronicznyz kr 6t kotr wata przerwg w zasilaniu |
pojawi eni em si e zewnetrznego sygnatu pobudzajgc
- SZR synchroniczny z krotkotrwatag przerwag w 2z
poj awieniem sie zewnetr znwytog ciznapj ua cseug oe |weykttarcy
zasi |l aj gcym
- SZR synchroniczny z kroétkotrwatag przerwag w 2z
mec hanicznym otwarciem wytagcznika w torze zas

- SZR quasisynchroniczny (w skrdécie ,SZR qtwdicjem s p o\

wytagacznika w torze zasilajacym

- SZR wol ny (w skrécie ,SZR w") spowodowany

wtorzezasi | aj acym

- SZR quasisynchroniczny (w skrodocie »w SZR sp”) S p
napi ecia na szynach prizkyu zwa nmkonrizeet yznma swyltagjcagzecny m
- SZR wol ny (w skrécie ,SZR w”") spowodowany

zamkniet ym wyt gczni ku w torze zasilajagcym.

- Jezel i przetgczenia synchroniczne bezprzer wo
w zasilaniu, quasi-synchronic z n e beda ni eudane (np.: z po

wytzagtc ka) , actzoe npirezeztost ani e zakonczone w cyklu
f Automatyka planowego przetagczania zasilan PPZ

- PPZ synchroniczny bezprzerwowy (w skrodécie , PF

Aut omat ©przet agczani2a06260l8)i | an typu AZRS 8
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- PPZ synchroniczny zwkeaskobanwat § wpsketdwge , Pl
- PPZquasisynchroniczny (w skroécie ,PPZ qgs”)
- PPZ wolny (w skrécie ,PPZ w”").

T Automatyka samoczynnego przelagczania powrotneg
- SPP synchroniczny bezprzerwowy (w skrdécie , SF
- SPP synchroniczny z knéti kani wala pkzécwg wSPI
- SPPquasisynchroniczny (w skro6ocie ,SPP qgs”)

- SPP wolny (w skrdécie ,SPP w").

Rodzaj wykonywanego przetaczeni a zal ezy od W

poszczegoblnych cykli dokonywanych w trybie nastaw automatu.

W automaciez abudowano dodat kowe cztony pomi ar owach k on

sekciji Z nastawialng zwtoka czasowg. Moga one st

2 Zasady bezpieczenstwa

I nformacje znajdujagce sie w tyimemioez dueitl lkeo wmaijkaa
instalacjag i obstugag urzagdzenia. Zakt adlas Bli®at wje
to urzagdzeni e posi ada wt asci we kwal i fikacje

niebezpiec zenst wa zwi gzanwergog &z enmiaaxa@ah palzgkt rycznych.

Urzgdzenie spetnia wymagania obowigzujgcych prz
Wjego konstrukcji zwroécono szczegdbéblnag uwage na ¢k

Instalacja urzadzenia

Urzagdzenie powinno b y éejscig «tibra zdpewnia vodpowsedniev wamnki

Sr odsokw we okresl one w danych technicznych. Ui
zamocowane, zabezpieczone przed uszkodzeniami mechanicznymi i przed przypadkowym
dost epem eupmvinionych.iAutomat jest przystosowany do mont azu nat ab
zatablicowego (w zal eznos$ci od wersji obudowy) w rozdzi el
Aut omat nNagceyy Egoidni e zZe schematem elektrycz
doprowadza sizegooplrrze z zkhagcOza Doy ppuodWAczen aut om
stosowa¢ ypui¥onpaeksju,5...1,5mm?.

Obudowy automat 6w wymagajag podtaczenia uziemieni

Uruchomienie urzadzenia
Po zainstalowaniu automatu AZRS-2 nal ezy pr zepr owa danie z agdiniec h o

przyj et yasmmadami dotyczagcymi urzgdzen zabezpieczenio

Aut omat ©przet agczani2a06260l8)i | an typu AZRS 9
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Proba izolacji moze spowodowac nat adowani
Aniebezpiecznego napieci a. Po zakonhczentite kaz
rozt adowac.

Eksploatacja urzadzania

Urzgdzenie powinno pracowaé¢ w warunkach okr
AOsoby obstugujgce urzagdzenie powinny by¢ u
uzytkowani a.

Zdejmowanie obudowy
Przed przyst apwykid reyrwa nd oa jakichkol wi ek
Azkoniecznoéciq zdjecia obudowy nalezy bezw
zasil apjogtieariowe a nasteprmRi eododdhlwad&w AZd&vBn
przez wypiecie wszystkich wtykodw.
Zast osowane ppdzeupg et ynas wyt adowani a el ektrost

ur z gndiza bez wt asci wego wyposazeni a antyelektro

uszkodzenie.

Obstuga

Il stnieje koni ecznos$é¢ okresowej wymi any baterii
sprawdzani a wymaganego przez odpowiednie przepisy.
sie do producent a.

Producent Swiadczy ust ugi w zakresie uruchomi

i pogwarancyjne. Warunki gwarancjiokre§ | one sg w Kkarjci e gwarancyj ne

Przerobki i zmiany

Ze wzgledu na bezpieczenstwo wszel kie przwzydbki

niniejsza instrukcja sag niedozwol one. Przer 6bk
pisemn e | zgody, powoduj g utzr atyet uwsuz eol dkpiocwhi erdazs zad meor
Energotest.

Wy mi ana el ement oow i podzespot 6w wchodzgcych w
producent 6w ni z zastosowane, moze naruszsypb wheaopiad

jego nieprawiedt owe dzi at an
Firma Energotest nie odpowiada za szkodyjwycls po wt

el ement 6w i podzespot 6dw.

Aut omat ©przet gczani2al062@16)i | an typu AZRS 10
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Zaktécenia
O zauwazonych zakt o6ceniach i innych szkodach na
osobe.

Naprawy moga bycé¢twgkaoangegwaneewykwal i fi kowanych sp

Tabliczki znamionowe, informacyjne i naklejki
Nal ezy bezwzgl edni e przestrzegac wskazdwek pod
tablic zek i nformacyjnych i nakl ejek oraz udzywtyenymwas

Tab |l i cz ki [ nakl ej ki, ktdére zostaty uszkodzone | L

3 Opis techniczny

3.1 Opis ogdlny

Automat AZRS-2 zbudowano w oparciu o technike mikrorg
w obudowie firmy Rittal i przystosowany do zabudowy natablicowej lub zatablicowej.

Do automatu doprowadza sie napiecia pomiarowe,
iinne i mpulsy sterujgce, nha podrsunkvii edktdziyatha miue
Automat w cyklu SZR dokonuje samoczy h n e g o zatagczani a rezer wy [
samoc zynnego przetltagczenia powrotnego (SPP) po wyk
obnizenia napiecia | ub prawidtowego SZR od zaniku
wykonywane jest w normalnych warunkach ruchowych.

Cykl SZR jest wykonywany w stanach awaryjnych z zasilania podstawowego WP na zasilanie

rezer wowe WR, ale moze by¢ takze wykonany z zasil

Cykl SPP jest wykonywany, gdy po wykonanbwegoSZR

obni zenia napiecia, poj awi sie napiecie w torze
rozdzielni i stniejagcego przed wykonaniem przet g
wykonywane jest w kierunku przeckl8BRy m ni z ostatnio
Cy k|l PPZ moze byé¢ realizowany w obydwu kierun

Automat yke PPZ pobudza obstuga. Wyboér kierunku pr z
przez automat na podstawie aktual nego ngidudanego p ot
PPZ docel owe zasilanie rozdzielni §eedizi e takie |
Dziatanie automatu | est zawsze jednokrotne, cCzy
jeden raz, a w pr zyp atik powtarza@rphy wykanahti caw & ziet gczeni a
Opro6cz i mpul séw sterujagcych wyt gczni kami aut om
sygnalizaciji.

Aut omat wyposazono w dodatkowe cztony pomiar owe

Sa t o cztony pomi ar owe zaosewangceprpewszechkni

Aut omat ©przet gczani2al062@16)i | an typu AZRS 11
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wykor zy st ywane w chwildi obni zeni a napi eci a na S
automatyki.
Na ptycie czotltowe]j umi eszczono uktad sygnalizac

potozenia wytagczyniklblwadrwegk ai wjdapaewy pos zc zdzigld.l ne

N a wysSswietl aczu ciektokrystalicznym podawane S
automat u oraz nieprawidtowos$ci wystepujace w ukt ad
W wersji standardowej automat obst uguj e pr ot ok 6t Modbus RTU. Ko

RS232 dedykowane do wspotpracy z komputerem pr z

dedykowane do wspodétpracy z systemem sterowania i

Opcjonalnie mozliwe | est dopausna kearciyg ngutodmd tuwg u w
transmisji Modbus TCP, IEC 60870-5-1 0 3, |l EC 61850. Mo dut WYy pos a?z
Ethernetowe.

Aut omat umozI|liwia rejestracje 2000 ostatnich zd

ukt adu przet aczeaneisa raapéel azid.ar Ren mo zna odczyt
podgtzonego do automatu poprzez dodatkowe zlagcze |
N a zyczeni e klienta aut omat mo z e by¢ wyposazo.
stuymc do sterowania wytgczni kmrma ¢t awyzZkeom yavaqii laa i

automatu.
W automacie w wersji ,standard 2010" wprowadzono
f umozliwiono wydtuzenie czasu trwania ipgpul sow

T rozszerzono zakres nastawdtgy cztonu podnapieci

3.2 Obudowa automatu

Automaty produkowane sag w szesSciu wersjach obudbd

Aut omat ©przet gczani2al062@16)i | an typu AZRS 12
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Rys. 3.2. Wymiary automatu.

3.3 Ptyta czotowa automatu
Ptyte czotowag (rys. 3.3) podzielono na nastepuj a
1 z lewej strony umieszczcono | ampKki i sygnalizujace aktual ny
gnazdo do podtgczenia komputera,
T w prawej go6érnej czes$ci na schemacie rozdziel
oraz poziomy poszczego6blnych napie¢c,
T w prawej dolnej czeiSeti|l ami ecsizekliomlor wytsavl i czny
mani pul acyjnych do przeglagdania i zmi any nas
przetgczen i odczytu aktualamiyegdh. wart osci pos:
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2 ENERGOTEST

AZRS-2 =

ODSTAWIENIE
AUTOMATU
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ZABLOKOWANIE !
n BLOKADA TRWA(
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LUB NIEPRZYGOTOW.
D
H

Rys. 3. 3. Ptyta czotowa aut omat u.

BRAK WARUNKE
PRZEG

SZYB

CZAS GRANICZNY

PORT
SZEREGOWY

Na schemacieroz d zi el ni pokazano stan potozenia poszcze
oznaczajgag zatagczenie wytagcznika, a zielone jego
l ampki "BG" sygnali zujzgkae brak gotowos$ci wyt agc

Tro6j kol orowe | aomploimywanlkagpd wejétg wp t orach zasil ajagcy
rozdzielni (Usz) . Poszczegd6l ne kolory oznaczaj a

brak $wieceni sU<Uw

kolor czerwony Uw<U<Ug

kol or z6tty Ug<U<Ur

kolor zielony U>Ur
gdzie:

T U-jesttoakt ual na wartos¢ napieci a

! Uw,Ug,Ur—-sa to nastawione wartosci napiecia (p.r
Wyswietlacz ciektokrystaliczny umozliwia odczyt:
T aktualnych wartos$ci napie¢ w torach z-axwtérzmj gcy

P) , UR12 (napi eclil¢ 2 miwe d zoyrfzaez oRye, UR32 (néapi ec

w torze R) w [V],

T aktualnych wartos$ci napie¢ na szynach-L2),dg38zi el
(napiecie mida)wiWwl,azowe L3

f aktualnych wartos$ci n aPp)i e(cniaapdredczincooveweaend @ da Yy ( 9 -
szynie a napieciem w t-Rrzenamise ¢ iag grcd mn iP9 g wel Urt
szynie a napieciem w torze zasilajacym R) w [V

T aktual nych wartosci -Pkat(kagf adomawegwy dfiie(dszy na
anapi eciem w torze z®&R9i | (alf gatc y ma zZPowy dniiig(dsz y na
anapieciem ivajfaryei] Rawwprfzypadku obni zenia jed

V wysSwiet'l a sie
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f aktualnych wartos$ci czestot !l iwwotsari z ef Pz a(sd 24 eag tac
(czest ot l i wos¢ napiecia w torze zasilajgcym R) w
60Vwys wi et |-&, si e "

T aktualnych wartosci r-Bgnfrcygzrizeatozrzé¢swosici wag ¢
szynieanapieci em w torze zaR)il@j@azryima)gzest(ost | i wos
na szynie a nhapieciem w torze zasilajagcym R) w
poniz e j 60 V wysSwietla sie "
|l iczby dotychczas wykonakyehuolkb!|l pr 82Rgdkankaz
|l iczby dotychczas wykonanych cykl:@ SPP dla kaz
komuni kat 6w o 10 ostatnio dokonanych przet agcz
wk onania przetagczeni a,

czasu rzeczywistego,

wartosci nastaw pasnadczeégvdl(npyoc hprpzaej $ci u do tr
"MENU").
Komuni katy stowne informujace o ostatnio dokonan

rodzalj dokonanego przetagczenia (SZR, PPZ | ub S
kierunek przetagczenia (WP>WR, WR>WP),
w przypadku SZR sposéb zainicjowania przelagczenia (wylt gczeni e
wy t agjcazc y , zewnetrzny sygnat pobudzeni a SZR,
napieci a),

T w przypadku nieudanego przetltagczenia pr zydaney ne
(nie wytgczytisireawgeéagiznsike wyt ac z nznyk, przekr

W trybie podstawowym na wysSwietlaczu wyswietl ane

Chcac uzyskatc odczyt i nnych parametroéw nalezy
przycis k 6w , <™ . | £hcgdge powrdéci ¢ do trybu podstawow:e
s ESC”" .

3.4 Blokowanie i odblokowywanie automatu

|l stnieje mozliwos$é zewnetrznego bl okowania popr .

zaci skow automatu or az s amomauyna podstawie infdrmmadjio stanie i a S

rozdzielni.

Mozl i wa jest blokada trwata | ub przemijajgca aut

1 Blokada trwata powoduj e tr wat e zabl okowani e aut omat u
w czasie wykonywania cyklu automatyki, to powoduje zablokowanie impul s 6w st er uj
or az odwzbudzeni e automatyki. Po zabl okowani

recie. Odstawienie kluczem LA jest rownowazne

Aut omat ©przet gczani2al062@16)i | an typu AZRS 16



Instrukcja uUyt|

W czasie, gdy automat jest zablokowany trwale pobudzona jest sygnalizacja:
- wewnetr zndha t,rbwatkaa” i ,zabl okowanie”
- zewnetrzna: ,blokada trwata”.

W czasie, gdy automat jest odstawiony pobudzona jest sygnalizacja:
- wewnetrzna: ,odstawienie automatu”

- zewnetAaohsat:awi eni eo

1 Blokada przemijajgcapowoduj e przej $ci owe zabdeXklowaydl fwi

l ub powoduje opdézZznienie wysytania i mpulsdbébw st

ustaniu przyczyny blokada sie odwzbudza.

W czasie, gdy automat jest zablokowany przemiijaj
- wewnetrzna: gpbdo&.| phzeiméepr zygot . " i »2abl oko
- zewnetrzna: ,blokada przemijajagca |l ub nieprzy

Bl okada jest pobudzana w nastepujacych przypadka

Wyt gczenie napiecia zasilania pomocni czawene | ub

automatu.
i1 Podanienapiecia +220 V (+110 V) na zacisk B8 powo
- blokade przejsciowg automatyki PPZ,
- blokade przejsciowg automatyki SZR,
- blokade przejsciowg automatyki SPP.
1T Podanie napiecia +220V (+110V) na zacisk B9 po
- blokade trwatag automatyki PPZ

- blokade trwatag automat yki SZR

- blokade trwatag automat yki SPP.
T W czasie wykonywania przetagczen w cykl u aiykdaz z
SZR.

1T W czasie wykonywania przeltgczen w cykautamagkdaP 2z o

SZR (w czasie wyczekiwania na war unki utdmatykay k or

SZR nie jest blokowana).

T W czasie wyczekiwania na warunki do wykonani e

wk onywania przetagczeh wciovp kablakow8nd ButomatykaP®4.e pr z €

1T W czasie wykonywania przetgczen w cyklu SZR zo

PPZ.

T Po wykonaniu niektoérych przetagczen w cyklu
podano w p.3.6.1.
W czasie brakbaggenowasoaswgpuje przejsSciowe z

W czasie braku gotowos$ci wytagcznika nastepuje
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T W czasie braku gotowos$ci wytgczni ka nastepuje
od zewnetrznegbudygpnatego, SZR o0od zewnetrzne:
wt aczni k, SZR od skokowego obnizenia napiecia.

T W czasie braku gotowosSci wyt gczni ka WR nastep
SZR od zani ku napiecia i SZR od>WRt warci a wylt agc
T W czasie braku gotowos$ci wytagczni ka WP nast ep
SZR od zani ku napiecia i SZR od otwarcia wytagc
T Obni zeni e napiecia poni zej nastawi onej wart o:¢

automatyki PPZ.

T Obnizeni e napiecia poni zej nastawi onej wart os
aut omat yKki SZR w kierunku miejsca o obnizonym n
T W przypadku niejednoznacznos$ci odzewlOw stanu p

przejs$ciowo.

1 Pojawienie si e zewnetrznego i mpul su wyt gczaj gceg
zablokowanie automatyki PPZ.

T Pojawieni e sie zewhetrznego i mpul su wyt gaczaj
zablokowanie automatyki SPP.

Po trwatym zabl okowaniouwaacu troentaztn i nea | wogbdga sotdebpl uojka c y
Zat gczajagc klucz LA; jezel. kl ucz LA jest Z
zat zy C.

T Naciskajac przycisk ESC na ptycie czotowetgf aut
przez 0,5 sekundy.

Po zat grameindawi a pomocniczego |l ub w chwild@i odbl o

pracy rozdzielni [ odbl okowuje sie tylko w przyrg

na szynach jest wyzszeU®nd nwar tmas ciimprud sstogw iausirt aaj c 2

poszczego6lnych zasilan i nie ma zewnetrznego SYy

chociaz areudneknbwz nw e jest spetniony, to automat b

Podobne sprawdzenie automat przeprowadza: w chwili zmiany zestawu nastaw, w chwili

pojawieni a si e zewnetrznego sygnatu zezwal ajgcego

i w chwili zmiany nastaw.

3.5 Sygnalizacja zaktécen
Aut omat j est wyposazony WwW sygnalizacje wewnetrz

stykowe do sterowaniasygnal i zacj i Zzewnetrznej

3.5.1 Sygnalizacja wewnetrzna

Lampki sygnalizujag nastepujagce stany pracy auton
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a. ZASILANIE-sygnalizuje zatagczenie napiecia zasil aj a
ODSTAWIENIE AUTOMATU - sygnalizuje odstawienie automatu,

c. ZABLOKOWANIE-pobudzanye tzgcszyngnat ami ., bl okada tr wat
lub nieprzygotowa ni e ” ,

d. BLOKADA TRWpBbAalizuje trwate zabl okowanie auto

e. BLOKADA PRZEMI JAJACA LUB NI-EBREYMEGOT OWANI Epr :
zablokowanie automatu.

f. BRAK SYNCHRONIZMU - sygnalizuje przekroczenie nastawionych w automacie
nastapijh parametr 6w: dopuszczal nego dfk dguba p
dopuszczalnego napieci a r 6 z ndUdauvwe gdbopuszczal nej rdbpayi cvy
ktdrych mozzcewar pabtzgepasypnrmydtanic

g DZI AL ANI E A U Sygndlixatjd pobudzenia automatu do wykonania automatyki PPZ,

SPP, SZR lub wyczekiwania na warunki do wykonania SPP.
Ukt ad rejestracij.i wewnetrznej umozIl i wi a odczyt

wykonanych pr zez automat w zakresie podania rodzaju

3.5.2 Sygnalizacja zewnetrzna

Automat umozl i wia zewnetrzng sygnalizacje i reje

3.5.3 Sygnalizacja zewnetrzna

Automat umozliwia zewngtraopesygygabhépuapgetech segegae

a.
b.

C.

ODSTAWIENIE-sygnal i zacja odstawienia autimega,t u | ub
BLOKADA TRWpbAalizacja blokady trwatej,
BLOKADA PRZEJSCI OWA LUB NI-BRROAVWGOTZQWANMI Bbl okad
lub nieprzygotowania ( pobudzana przez czas trwania przyec
ni z natp,t atwma pr zedt utblana do czasu

NI EPRAWI DL OW¥ygralizdaRja wykonania nieudanego (np. z powodu uszkodzenia

wyt aczni ka) samoczynnego zatpgezmntipapo za@icenuwy (
przetaczeni a),

NI EPRAWI DL OWY P P Z sygradlgacje&s WyRonania nieudanego (np. z powodu
uszkodzenia wytagcznika) pl anowego przetagczeni
powrotnego (pobudzana przez czastipp 0 z a k anh pzaezeria),

ZADZI|I ALANLFEYy HZRI i zacja zadziatania aut origpgoy K i
zakonczeniu przetagczeni a),

POBUDZENIE PPZ LUB SPP- sygnalizacja pobudzenia automatu do wykonania cyklu
planowego pr zet aczania zasilagl d ude nsegon(@pbadganantery o
przez czas trwani a przetlagczeni a, a | e tipe toi pr

przedtuzantp),do czasu
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h. DZ1 ALANI E AUTOMAMal i zacj a pobudzenia automatu
w cyklach PPZ, SPP, SZR lubwyc ze ki wani a na warunki do wykon
SPP (pobudzana przez czas trwania przetagczen

nastawatip, t o pr zedt utpana do czasu

3.6 Opis dziatania

Poni zej podano kil ka typowwah przyktadow dzi at an
Przetgczenia moga byé¢é wykonywane w dwdéch kierut
Poszczegdl ne przetaczeni a opi sano dl a ki erunku
wy t ailca mi nazwany mi umowni e: wyt aczni k ot wi er an
Wzalegoi eodnlkui wykonywanego przetgczenia nal ez

izamykanemu WZ przypisa¢ wytaczni ki wedtug poni z.

kierunek przgwytaczni k otwwytgczni k zan)
z WP na WR WP WR
zWR na WP WR WP

Automatwykonuj e trzy cykle przetagczehn:

T SZR —-samoczynne zat agczrealizowane isanpcegynnieyprzez automat (na
podst awi e warunkoéw istniejagcych w rozdzielni) w
zak t 6ceh w zasilaniu rozdzi e padstawowego/ kao ragilane n e
rezerwowe.

T SPP-samoczynne pr zet gcreabizaware sgmoczynniet preez automat (na
podstawie warunkodéw istniejagcych w rozdzowegbni)
po wczes$niejszym wykon a na wykoly@aRe zozdsilamiarazerkowego a p i ¢
na zasilanie podstawowe. Jest t o przetaczen
rozdzielni. Znane j est tez pod nazwag ,SZR powrotny” | ul

T PPZ -—pl anowe przetgepabudzamsi Frg@znkee Wy keny wd
w normalnych warunkach pracy.

Kazde z ©przetgczen moze by¢ wuaktywnione | ub za

prawi dt owego SZR (czyli po przetagczeniu wykonywe

poprzez odpowiedniewaaet awbéonke wad z aa isdnonvap 8.2 Sz c z

3.6.1 Automatyka samoczynnego zataczania rezerwy (SZR)

Przetgczenia mozna wykonywac¢ w nastepujagcych ki
Wykonanie cyklu automatyki SZR inicjowane jest samoczynnie przez automa t . Dzi atauni e
jest jednokrotne i przebiega w kierunku okreslo
i pozioméwnap i e ¢ .

Aut omat wykonuje nastepujagce przetgczeni a:
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T przetgczenie synchroniczne bezprzer wowe (sb)
1T przet gczeni e synocthrrwantigc zpnrez ezr vkar Ow kzasi | ani u (s |
1 pr zet gc z esyncleonicgnedqs)i

T przetagczenie wolne (w).

Rodzalj wykonywanego przetagczenia zal ezy odaowar ur
przetaczen (kat a mi edzy napieci ami, ensatpa telcii vao ¢
istniejgc ych w chwi | i zainicjowania przetagczeni a. SZF
tenieprzek r aczaj g wartos$ci nastawionych. W przeciwny
Nal ezy zwr éci ¢ uwage, Z e pr znectharcoznei nci zan er 0zz pkorcé@tykno
w zasilaniu lub quasi-synchr oni czne mogg sie konczyé¢ jako w

dojdzie do uszkodzenia wytacznika zatagczanego.

Poprzez odpowiednie nastawienie aut omat wykonaoig na ¢
poszczegob6blnych rodzaj ow przetltagawzén | ub mozna pr z
Na st azezaoleniena SZRsb” dotyczy przetagczen synchroniczn
SZR spowodowanego poj awi eni em si e Zzewnetrzneg
.Zezwolenie na SZR sb, sp, gs” dotyczy przetgczen synchroni
synchronicznych z krétkot r wat @ pr zer wa w -gyachronicanych. Wstawien& zegoq u a s
parametru naANDe zwal a na wykonywanie tyl koAzperzzwet agsaz ez
od skokowego obnizlkezmnviad a n anpai nwy m@dny wani e przet a
s k 0 k 0 wy mniemmapieda.

Ni ezal eznie od indywidualnych zezwolen na wykon
mozna globalnie odstawi¢ aiuccho miat & k @ n kKSG&ZWR pdrl zae t g <
,zezwolenienaSZR” ABNO SposoOb nastawi ania automatu opi sat
Oprdécz zezwolen nastawianych w automacie przewi
przetaczen w poszczegdédzZnry.c hDok i ey kuanrkaarciha cprkdadt gc
koni eczne | est i stnienie statego sygnat uzefw+rma2 0V
SZR WP>WR” | zebwv. na SZR WR>WP” . Brak sygnatu powoduj e,

wdanych kierunkach sg zabl okowane.

W czasi e wykonywania przetagczenia w cyklu SZR poc
izewnetArdzriaaani e aut omat uo

Po udanym wykonaniu cyklu SZR aut omat bl okuj e

(ot owos$ci do wykonania kolkenonédgo pdzkklsdmavyyead waw
po wykonaniu prawidgowego SZRO

Generowany | est sAgandbki aPamiddi rcxmR & zadzi at an f
kierunk u przet gczen zwieksza swojg wartos¢ o 1. |

0 wykonaniu udanego cyklu SZR.
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Po wykonaniu udanego SZR spowodowanego skokowy
napi ecia na szynach (czyli wt edy, gdy nie jest
eksploatac yj nych w rozdzielni) mozna wwyklk8RhPaN przgpadke t g c
nastawi eni a automatyki SPP na dziatanie automat p
warunkéw i po nastawionym czasietrSPPd ok onuj e przet gczenia na zasi
Przet gczeni a S 3 wykonywan®SZRy Jezzzddi ew gcaasice&nyg
przedna®z ni e zostanie zakohczone (np.: ni e zat
automatu jest uzalezni one od wykonywanego przetgczenia or a
Po zakonczeniu nieudanegestsygynlklt u z$ ZvRneidespzreayvoiwdd o/ w )
Przetagaczenia w cyklu SZR zostaja zainicjowane w
T podania zewnetrznego sygnatu pobudzajgcego
T pojawieni a sie zewnhetrznego i mpul su el ektryc

zasilaj g cy m

mechanicznegootwar ci a wyt gczni ka w torze zasilajacym

skokowego obnizenia napiecia na szynachgcyprzy z

f zani ku napiecia na szynach przy zamknietym wy'

3.6.1.1 SZR spowodowany podaniem zewnetrznego sygnatu pobudzajacego

Zewnetrzny syghnat pobudzajagcy automatyke SZR mo
aut omat yKki l ub przez ukt ady technologiczne w
podstawowego rozdzielni.

Typowym przyktadem tego s poestoykorzygtamib w élekgowniaaycha ut o
rozdzielniach blokowych sygnatu pobudzenia prze
wyt aczenia generatora w pierwszej kol ejnosci Zq

zawory zostang skut eczgreineer ad mk nizeatcez,ynta pracowac

pobud zeni e przekazni ka mocy zwrotnej generatora, Kk
sek und) ot wi er a wyt gcznik generatorowy. Sygnat
wykorzystuj e si e denipabadtomatyki SZR i wczes$niejsz

zasilanie rezerwowe.

Jako sygnat pobudzajagcy automatyke mozna wykor z

rozdzi el ni . Zewnetrzny sygnat i ni cj uj e iprdzoe tparczzeet ng
synchronicznych. Przet gczeni e mo z e by¢ wy konan
synchroniczne z krotkotrwatag przerwg w zasilaniu.
Poni zej zestawiono rozne warianty dziatania au
automatu (zezwoleniaa na wykonanie przetgczenia) [ od wal
synchroniczny ch w chwi | i pobudzeni-a a@aarnamad,ykie SZRst &
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na

na

dziatanie automat ykdaenw acz aSskiredtt e,gsoo nfgr zoeztn ac z

pi gt.

| stnieja wa (Brakwarunkéw

Lp |Nastawa do przetgczdqdo przet gci
synchronicznych synchronicznych

zezw. na SZR sb T |wykonuje SZR nie wykonuje

1 zezw. na SZR sb, sp,gs |T |synchroniczny przetgczeni
zezw. na SZR od son - | bezprzerwowy
zezw. na SZR sb N |wykonuje SZR nie wykonuje

2 zezw. na SZR sb, sp,gs |T |synchroniczny przetgczeni
zezw. na SZR od son - |z przerwag w
zezw. na SZR sb - |nie wykonuje nie wykonuje

3 zezw. naSZR sh,sp,gs |[N |pr zet gczeni §gpr zazdnia

zezw. na SZR od son -

3.6.1.1.1 SZR synchroniczny bezprzerwowy (sb) spowodowany podaniem zewnetrznego

= =4 -4 A A

= —a N _a _a

sygnatu pobudzajacego
War unk i poczagt kowe:
Wyt gczni k otwierany (WO) zatagczony.
Wyt gczni k zamykany (WZ) wytagczony.
Napiecie na pr zetlwicezkasdegw ag 2 yomwsiangj Ughsazs t a
Napiecie reweelweavedWR wartosd®i. nastawi onej
Il stnieja war unki do pr zdf,t dJc dfesng snynnicehjrsoznei ca dy
nastawionych).
W nastawach zezwolono na SZR sb.
W nastawach zezwolono na SZR sb, sp, gs.

Dziieataaunt omatu przy sprawnych ur zagdzdzielm:ach ukt
Pojawienie sie zewnetrznego sygnatu pobudzajac
z chwil g poj awi eni a si e zewnetrznego sygnat
odmierzanie czasu granicznego tgSZR oraz jednoc ze $ni e wygenerowany
bezpr zer wowym i mpuls zatagczajagcy wyimpusatis.i kK zamy
Po zatltgczeniu wytgcznika zamykanego WZ itskpdmi e
wgenerowany zostaje i mpuotweranyWbDagczaj gcy wyt gczn
Po wytgczeniu wytagcznika otwieranego WO tskwod mi
automatyka odwzbuAbdzaokadé. adlebpenhit u po wykonan
nastawiono na AT O t o aut omat bl ok uAbd okiagnatt powdkoeaniu J e 2
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prawid § o we g onassadiBnaANO t o aut omat przechodzi w
wykonaniakolenego pr zet gczeni a).
3. Dziatanie automatu przy niesprawnos$ci ur z
zat agaczyt <&ramykanyWZA c zni

1 Po zakonczeniu i mpul su zatagczajagcego wyt g

St

adz

czn

skut ecznos$ci ptskp @etlud omaniyka odwzbudza sie. Ni ez

Abl okady automatu po wy k oantanmi puzecipodzawstath gzowaeiag o S

(got owogkéondaoniva kol ejnego przetagczenia).
4 . Dziatanie automatu przy niesprawnosci ur z
wytaczyt sie wyltagcznik otwierany WO:

T Po zakonhczeniu i mpul su wyt aczaj gcegoniuvegasug

adz

czn

skut ecznos$ci p skp,e I gvoyxmgeemiea owany zostaje i mpul s

zamykany WZ. Czas trwania impulsu tiw.

T Po wytgczeniu wytagcznika zamykanego WZ i tskwd

mi e

aut omatyka odwzbudzal nastavenia Ab lezlad ;dy na et onadut u p

prawi dgowegautS&Zmat przechodzi w stan czuwan
p r aadnia).

3.6.1.1.2 SZR synchroniczny z krétkotrwatg przerwa w zasilaniu spowodowany podaniem

zewnetrznego sygnatu pobudzajacego

i a

od

nat

1. Warunki poczagtkowe:

T Wytacznik otwierany (WO) zaltagczony.

T Wytacznik zamykany (WZ) wytaczony.

T Napiecie na pr zetvwicezkasnegwas 2 yorsicd Uhsazst awi one|j

T Napiecie reweetwodvedWR wartosdti. nast awi onej

T I'stnieja war enrzlkin dgnhrzdid g dny g h m{i ej sz e
nastawionych).

1 W nastawach nie zezwolono na SZR sb.

1 W nastawach zezwolono na SZR sb, sp, gs.

2. Dzi atanie automatu przy sprawnych adziemigagdzeni ac

1T Poj awi emdwnetireznego sygnhatu pobudzajagcego.

1 z chwil g poj awi eni a si e zewnetrznego syg
odmierzanie czasu granicznego tgSZR or a z jednoczesni e wygen

ero

Zpr zer wa i mpul s zat gczajacy wy twayc zancizka j a a ymy kway
otwierany WO. Czas trwania impulséw tis. | mpul s zatgczajagcy wytagc

dochodzi do cewki zat gczajagcej wyt gaczni k zamy

zatgczony.
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T Po wyt gczeniu wyt gczni ka ot wajeg @ay e gdoo ¢ W®d zii mp
zat agceqaj] wyt gczni k zamykany WZ.

T Po zaltagczeniu wytgcznika zamykanego WZ itskmdmi e
automatyka odwzbuldaokadéd. adlebpenht u po wykonan
nastawiono na A T @ auto ma t blokuje siAdl okwdheauttematu p
prawid § o we g onassaiB® naANO t o aut omat przechodzi W St
wykonaniakoleinego pr zet gczeni a) .

3. Dziatanie automatu przy niesprawbBbdbDfail wubpzddt

wytaczyt sie wyltagcznik otwierany WO:

T Po zakonhczeniu i mpul su wytlt gczajagcego wyt aczn
skut ecznos$ci ptskp @etlud omaniyka odwzbudza sie. Ni ez
Abl okady aut omatpu awod d ¥y weagtamaiPEétidodzi w stan czuwania
(got owogkéondaoniva kol ejnego przetagczenia).

4 . Dziatanie automatu przy niesprawnos$ci ur zadz

zatagczyt sie wytagcznik zamykany WZ:

1T Po zakonczenial gcmpphsegoz wyt gcznik zamykany
skut ecznosci pekpy, automat @rzecheéda do wykonania SZR wolnego od otwarcia
wyt gaczni ka.

3.6.1.2 SZR spowodowany pojawieniem sie zewnetrznego impulsu elektrycznego
wylaczajgcego wytacznik w torze zasilajgcym

| mpuls wytltagczajagcy wytagcznik w torze zasilajacyr

wytaczni ka. Wykorzystuje sie go do przyspiaegzeni

inicjuje przetagczenie, gdy sghoheprpi eovamyaznego 8§05 R

i mpul su wytagczajagcego wytagcznik zasilania podst
synchronicznego z krdétkotrwatg przerwag w zasil an
Poni zej zestawiono rdozne warianty d z i aabtawieniaa au

automat u (zezwol enia na wykonanie przetagczeni a) i
synchroniczny ch w chwi | i pobudzeni-a a@aarnaoommad,ykie SZRst &
na dziat ani e automatyki W czasie tegqozaprzeskag&knevei a

napieci a”.

| st ni ej g wdBrakwarunkéw
Lp [|Nastawa do przetgcido przet gc zq
synchronicznych synchronicznych
zezw. na SZR sb - |wykonuje SZR nie wykonuje
1 zezw. na SZR sb, sp,gs | T |synchroniczny przetgczeni §
zezw. na SZR od son - |z pr zersiamiu
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zezw. na SZR sb - |nie wykonuje nie wykonuje
zezw.na SZRsb,sp,gs [N |[przet gczeniprzet gczeni {
zezw. na SZR od son -

3.6.1.2.1 SZR synchroniczny z krétkotrwala przerwg w zasilaniu (sp) spowodowany

= =4 -4 -4 -

- —a N _a

3.

pojawieniem sie zewnetrznego impulsu elektrycznego wylaczajagcego wytacznik

w torze zasilajagcym
War unki poczagt kowe:
Wyt agczni k otwierany (WO) zatltagczony.
Wyt gczni k zamykany (WZ) wytagczony.
Napiecie na pr zetwicezkasdegwas 24 yorsicd Ughsazst awi on e j
Napiecie rewvwekwoatvedWR wartosdtJi. nastawi onej
|l stnieja war unki do pr zdf,t dJc dfesng snynnicehjrsoznei ca dy
nastawionych).
W nastawach zezwolono na SZR sb, sp, gs.

Dziatanie automatu przy sprawnychroadziemiadzeni ac
Pojawienie sie zewnetrznego i mpul su wytlagczajac
Z <chwilag pojawienia sie zewnetrznego i mpul su
uruchomione zostaje odmierzanie czasu granicznego tgSZR or az jednocz
wygenerowanyz ost aj e torem z przerwag i mpuls zat gczaj
impulsu tis. | mpul s zatgczajagcy wytagcznik zamykany \
wytagczni k zamykany WZ bo wytacznik otwierany W
Po wyt gczeni u wwelrgaanzmgiokaWOoti mpul s zat gczaj gc
zat gcerqaj wytaczni k zamykany WZ.
Po zatagczeniu wytgcznika zamykanego WZ itskedmi e
automatyka odwzbulbdaokadd. adlebpenht u po wykonan
nastawiono na ATOo t o aut omat bl okuAbe okiagint rawadloenat de P
prawid § o we g onassaiB® naANO t o aut omat przechodzi W St
wykonaniakoleinego pr zet gczeni a) .

Dziatanie automatudpeby ukht adpr pwnreed @iczanta :

wytgczyt sie wytagcznik otwierany WO:

1

4 .

Po zakonczeniu i mpul su zat gczajagcego wyt gczn
skut ecznosci ptskp @etlud omaniyka odwzbudza sie. Ni ez
Abl ogkaadut omat u po wyk on a n,iauomat praeshodtigvostare czovanBZ R o
(got owogkéondaoniva kol ejnego przetgczenia).

Dziatanie automatu przy niesprawnos$ci ur zadz

zatgczyt sie wytgcznik zamykany WZ:
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T Po zakonhczeniwu i mpul su zat gczajgcego wyt gczn
skut ecznosci pskpy, automat @rzecheda do wykonania SZR wolnego od otwarcia

wyt aczni ka.

3.6.1.3 SZR spowodowany mechanicznym otwarciem wytgcznika w torze zasilajagcym

Mechanic zne otwarcie wytagcznika w torze zasil ajagc)
zalezn o S c i od i stniejacych warunkoéw napieciowych
synchroniczne z kr 6t kotr wat g pr-gyechromigznedubmwane.i | ani u, qua:

Poni zegt awi ono rézne warianty dziatania aut oma
automat u (zezwol enia na wykonanie przetagczeni a) i
synchroniczny ch w chwi | i pobudzeni-a a@aarnaomad,ykie SZ&Rst &
na dziat ani e automatyki W czasie tego przetagczenia

napieci a”.

| st ni ej g wdBrakwarunkéw
Lp |Nastawa do przetgcido przet gc zq
synchronicznych synchronicznych
zezw. na SZR sb - |wykonuje SZR wykonuje SZR
1 zezw. na SZR sb, sp,gs |T |synchroniczny guasi-synchroniczny
zezw. na SZR od son - lz przerwag v
zezw. na SZR sb - |wykonuje wykonuje
2 zezw. na SZR sb, sp,gs |N |SZR wolny SZR wolny
zezw. na SZR od son -

3.6.1.3.1 SZR synchroniczny z krétkotrwatg przerwa w zasilaniu spowodowany

mechanicznym otwarciem wytacznika w torze zasilajagcym

1. Warunki poczagtkowe:

T Wyt acznik otwierany (WO) zatagczony.

T Wytacznik zamykany (WZ) wytaczony.

T Napiecie na pr zetvwicezkasndegwas 2 yorsicd Ughsazst awi one|j

T Napi eezervewerURwWi ekead e90% wartosd®ti. nastawi onej

T I'stnieja war unki do pr zdé,t dJc dfesng snynnicehjrsoznei cady
nastawionych).

1 W nastawach zezwolono na SZR sb, sp, gs.

2. Dziatanie automatu przy spraamiy&d hz adgienigaliz emad ac

T Mechaniczne otwarcie wyltagcznika otwieranego WC
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T Po wyt gczeniu wyt gczni ka ot wi eranego WO, ur
granicznego tgSZR or a z jednoczesd$nie wygenerowany zost
zat aczaj ac yamykany WL €zad trvania impulsu tis.

T Po zatagczeniu wytgcznika zamykanego WZ itskedmi e
automatyka odwzbulbdaokadéd. adlebpenht u po wykonan
nastawiono na ATo t o aut omat b.l okefbelldkiag it rawadloenat u p
prawid § o we g onassaiB naANO t o aut omat przechodzi W St
wykonaniakoleinego pr zet gczeni a) .

3. Dziatanie automatu przy niesprawnosci ur zadz

zatgczyt sie wyltagcznik zamykany WZ:

T Po zakohczeniu i mpul su zat gczajagcego wyt aczn
skut ecznosci pekiy, automat @rzecheda do wykonania SZR wolnego od otwarcia
wyt gczni ka.

3.6.1.3.2 SZR quasi-synchroniczny spowodowany mechanicznym otwarciem wytacznika
w torze zasilajagcym
1. Warunki poczagtkowe:
T Wyt aczni k otwierany (WO) zatagczony.
T Wyt acznik zamykany (WZ) wytagczony.
T Napiecie na pr zetvwgicezkasndegwas 2 yorsicd Ubhsazst awi one|j
T Napiecie reweewsdewdiRasmsianej Ur.
T Brak warunkoéw do pr zet dficlubeddd lusdf s @ h rwa reikszrey cohd (
nastawionych).
1 W nastawach zezwolono na SZR sb, sp, gs.
2 Dzi atanie automatu przy sprawnych adziemigdzeni ac

T Mechani czne otwarcie wytgcznika otwieranego WO.

1T Po wyt gczeniu wyt gczni ka ot wi eranego WO, ur
granicznego tgSZR.
1T Jezel zostani e stwierdzone, zZe po nastawi o1

zatacezgo WZ bedag wac auaeKiiasgagucaasaibni cznego (napi
bedzizezeniod wartosdugshast awiwymejiner owany zost a
i mpulaszapticygcawni k zamykany WZ.tsCzas trwania i m
T Po zatgczeniu wyltgcznika zamgkaneihgot NVNZz n tslkoadimi z
automatyka odwzbuAbdzaoksadé. adlebpenhit u po wykonan
nastawiono na AT O t o aut omat Dbl ok ufbd okiagliit rawdloenat de
prawid § o we g onaskawiBnd na AN to automatprz echodzi w stan czuwan

wykonaniakolenego pr zet gczeni a).
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3. Dzi atanie automatu przy niesprawnosci ur zadz
zataczyt sie wytagcznik zamykany WZ:
1 Po zakonczeniu i mpul su z at any A\ igodmigrzeniu wezasug c z n
skut ecznosci pskpy, automat @rzecheda do wykonania SZR wolnego od otwarcia
wyt aczni ka.

3.6.1.3.3 SZR wolny spowodowany mechanicznym otwarciem wyfgcznika w torze

zasilajacym
1. Warunki poczagt kowe:
T Wytagcznik ot wi esnany (WO) zat gcz
T Wytacznik zamykany (WZ) wytaczony.
T Napiecie na pr zetvgicezkasndegwas 2 yorsicd Ubhsazst awi on e j
1T Napiecie reweelwedvewdRt oSci Umnastawi one|j
1 W nastawach nie zezwolono na SZR sb, sp, gs.
2. Dzi atanie automatduepiagyhspkawdycprai®ehnigaczani a
T Mechaniczne otwarcie wyltagcznika otwieranego WC
T Po wytagczeniu wytagczni ka ot wi eranego WO, ur

granicznego tgSZR.

T Gdy napiecie na szynie obni zyUwstoaruclpomione zostaje war
odmi erzanie czasu opoO6zZnitemia zatgczenia wytagcz

1 JezApobudzenie aut o nestngsiawion®rmhdiTN aoniwawst any zos
odcigzania wytagczajacy wybrane napedy chulkCzadr e r
trwania impulsu tiodc.

T Z2 chwila nabi®gniwgiemecoavamy zostaje torem z
wytgczni k zamykany WZitw.Czas trwania i mpul su

T Po zaltagczeniu wytagcznika zamykanego WZ itskedmi e
automatyka odwzbulbdaokadd. adlebpenht u po wykonan
nastawiono na ATOo t o aut omat bl ok uAbe okiagnt rawadloenat de P
prawid § o we g onassaiB @ naANO t o aut omat przechodzi¢ wlost
wk onania kolaezecnmpgo przet

3. Dziatanie automatu przy niesprawnosci ur zadz

zat gczyt sie wytagcznik zamykany WZ:

T Po zakonhnczeniwu i mpul su zat gczajgcego wyt aczn
skuteczn o $ c i pr zéeskpgauztbomat yka odwzbudza si e. Au

zablokowany.
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3.6.1.4 SZR spowodowany skokowym obnizeniem napiecia na szynach przy zamknietym
wylaczniku w torze zasilajgcym

W niektodrych przedsiebiorstwach lagicamyetachwilowa zaniki i g g |
napiecia zasilajagcego rozdzielnie elektrycznag mo
Wychodzagc naprzeci w zgtaszanym potrzebom wpr o)
zatandza rezerwy wyprzedzaj gcy plrube rawmya onz rziaes i s karna au
powy zsze nazwano ,samoczynnym zataczeniem rezer
(wskroci e , SZR od son”).

Poni zej opi sano zakt 6cenia powodujagce skokowe z

dziatania S2Roodbsakadleomwa napiecia.

10kV a . wy gNczeni e zasil an

SKZ’J N (] h MMMMMMMMMMMﬂﬂMﬂMMMMMMMMMMMAMMMM
et |

-10kv

10kV - b. zwarcie w sieci

5kv J

o) ANANNAAANANNANANAAAANAANANAANNANANNAANAANANNAAAANAANANAANNANANAADNANNAN

vvvvvvvvvvvvvvvvvvvvvvvvvvvvvvvvvvvvvvvvvvvvvvvvvvvvvvvvvvvvvvvvv

-5kV “ u

-10kV -

10KV - c . zagNczenie silnike

fiini
111 St | I

-10kV -

5kVJ N

Rys. 3.6.1. 4a. Przebiegi napiecia W C:z

Typowym ©przyktadem zakt bédceni a w zasilaniu j es
rozdzieln i e . Po wytagczeniu transformatora na sSszynac
wynikiem gener owani a napiecia szczatkowego przez wirtr
Wart os¢ napi eci a or az szybkos¢ j ego zani kani a
dot gczonycharsaktnerkuwwi,chchobci azeni a or ézAutomatyka o0 dk
SZR od obni zenia napiecia |est przeznaczona do
napiecia. W dotzwcheansawhctw popzypadku zani kéw na
wolny od obni zenia napiizeecniiaa. nkhap i gptewiteaarwd oareij u walb
0,3...0,5 Un zostaje odliczony <czas opo6zZnienia

przetgczenie. C zrawsc houp 6w mri ewmd chz ornoo w cel u uni kni
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wczasie Kkrodt kot rapateywdh moamickvue nna stopniowani a
przetgczajagcych w =zdzielzegmych uktadach ro

Il nny przebieg napiecia wystepuje w czasie zwar
nastepuj e obni zenie napiecia do warztwasrccii az,alae zme |z
zabezpi eczen i wyt agczeniu zwarcia napiecie odbudu
moze do 2 s, a w niektorych rozdzielniach nawet

czasOwdziat ani a poszazegpil eagzdn .z

Nalezy rdéwniez zwroéci ¢ uwage na krotkotrwate pi

odbi or 6w, a W szczegdblnos$ci silnikoéow duzej mo ¢
powi nny one przekroczy¢ 1 s, a w skrajnych przypa
Dotychczas i st ni at o przekonani e, Zze wW przypadku zan

powi nno by¢ wykonywane dopiero po obni zeniu S
umozl i wi mjieecejnebal a silnikbéw zatagczenie zasil ani
Powyzsze zatcozzae,nize o nar zypadku obnizenia napi et
dopi ero po jednoznacznym stwierdzeniu trwatltego z:
napiecia zasilania rozdzielni przyjeto obnigzeni e
ten powinien by¢ dtuzszy niz najdtuzsze wystepu

przez inne wurzagdzeni a. W praktyce czas dziatani
wnosi ¢ od 0,5 do 2 s, a czasami nawet dtuzej

Dt ugi czas (ilarmue powoguje Womgileacje w procesie technologicznym. Zasilanie

rozdzi el ni powr aca, ale przy zbyt dt ugi ej przer.y
zrozdzielni zasilane sg silniki, to zbyt dt ugi
zwigzzane z duzym wudarem pradu przy zatagczaniu. D
nNi ekt ore mni ej wazne odbiory zostajag samoczynni e
rowni ez czestotliwos$¢ napi eci a. J e z el nia sinmkowc e s
synchroniczn y ¢ h to po kazdym obnizeniu czestotliwos

odbudowaniunap i e ¢ i &nepraan@nienie.

Jedynag mozliwoscia zmni ej szeni a zakt 6cen W pr
skrocenie czasu przerwy w zasi |l ani u. Chcagc spetni ¢ t o wy ma
automatyka powinna wykonywa¢ przetaczenie |jak
pi er ws z eniagpepkrtzéecd zaj gce przerwe w zasilaniu. DI a

wykonywane we ws zy st ki ch przypadkach zakt oécen w zasi
def i nitywreiazasil aynti @ac 7 ak i w czasie krotkotrwat ycl
Ze wzgledu na koniecznos$¢ skroécenia czasu dazi at
quasisynchroniczne. Oznacza to wprowadzeni e zup

Odpowi edni e dziatanie automatyjkzy znepganywee gskmiki
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Jako kryterium rozruchu automatyki p ri zeycjieat.o W ocj z
kazdego zakt dcenia dochodzi do skokowego obnize
okreslony czas. Nastawienie automatyki powi nno
zasilania i w czasie zwarc¢enabbmcasani ai edtnaka

napi ecia powinien by¢ na tyle dtugi aby w przype
zabezpieczenie w torze zasilajagcym i zabl okowa¢
praczenie rzecsasywibkdiee Hhwytzel i napiecie na szynac
wieksza niz warUWsostonpetadcaer&ani u nast aSZRasn ego
rzedu kil kudziesieciu milisekund nastapi rozru
automatu ograniczyliczcb e zbednych przetaczeh.

Skokowa zmiana napiecia kontrolowana | estl2Ww2-kazd
L3, L3-L 1. Do pobudzenia automatyki wystarczy skokoyv
Dzi eki temu automatagka pabédwWwzanw epbpasie zwaré t
zwar ¢ dwufazowych.

Standardowo w torze zasilajagcym rozdzielnie st
pobud zaj g si e, jezel. dochodzi do zwar¢ w rozdzi
powi nno sie pobudzi ¢ w czasie zwarcia W torze zz¢

omoéwiono w p.7.2.8.

W czasie zwarcia w torze zasilajgcym nastapi p
zasilaj g cy m. Bedzie to prad s pmavkoodwyws nlys zncazpait ekocoiweym
silnikdéw zasilanych z te] rozdzielni. Przeptyw

(niepowini en zabl okowa¢ automatu).

Nal ezy przeanalizowaé¢ mozliwos¢ pobudzenia sie c
nastawiong warto$¢ rozruchowag ze spodziewang wal
zabezpieczenie nadpragdowe pobudzi si e, to do pr a:
obni zeni a napieci a konieczne j est Z as aummabuw a n i
Pr zadlotwo W miejsce standardowego Zzabezpieczeni
zabezpieczenie nadpr adowe z bl okada ki erunkowag. Rozwi g
rys. 3.6.1.4b.
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zasilanie rozdzielni

kierunek l[()rzep@ywu
pr Ndu z gWwaecikn u
w torze
zasil aj Ncym

T7st. blokada trwaga

<>_ll>? blokada pr ejS%ZiR%wa

nek przep

incia resz

t 1st. t 1st.
p—E O

1
l

odpgdgyw nr 1 odpgdgyw nr 2

Rys. 3.6.1.4b. Zabezpieczenie nadpradowe

w torze zasilajagcym.

Zabezpieczenie nadprgdowe z blokadg kierunkowa
pragdu w ki erunku =z pola =zasilajagcego do rozdzi el
przeci wnym zabezpieczenie nie pobudzi sie.

Koni ecztnos@dwasni e innego zabezpieczenia niz nadp
wted vy , gdy w automacie sa aktywne przetl aczegrina w
Jezeli w automacie te przetgczenia sag zabl ogoowan
jestwyst arczaj agce.

Automatyka SZR od skokowego obnizenia napiecia
wnapieciu zasilania rozdzielni.il ®oeygbzyahiokawar oa
Poprzez odpowiednie nastawienie Az e zwol S8ZReodaskokowego omaiztani
dla kazdego kierunku zezwoli ¢ na wykonanie prze:

napiecia |l ub mozna przetagczenie odstawiC.
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Skokowe obnizeni e napiecia inicjuje przetagczehn
synchronicznych. Przet gczeni e -synchzoeicziey ¢ wykonane |
Poni zej zestawiono rozne warianty dziatania au

automat u (zezwol enia na wykonanie przetagczeni a) [
synchroniczny ch w chwi | i pobudzeni-a a@aarnaoomad,ykie SZRst &
na dziatanie automatyki W czasi ac ztae g,0s kporkzoeweg cah

napi eci a

Il stniej a walBrakwarunkéw
Lp |Nastawa do przetgczildo przet gci

synchronicznych synchronicznych

zezw. na SZR sb

wykonuje SZR wykonuje SZR

1 zezw. na SZR sb, sp, gs guasi-synchroniczny guasi-synchroniczny

—H -

zezw. na SZR od son

zezw. na SZR sb

nie wykonuje nie wykonuje
2 zezw. na SZR sb, sp,gs |N przetagczeni|lprzetltagczeni

zezw. na SZR od son -

zezw. na SZR sb - nie wykonuje nie wykonuje
3 zezw. na SZR sb, sp, gs |- przetagczeni|lprzetltagczeni
zezw. na SZR od son N

3.6.1.4.1 SZR quasi-synchroniczny spowodowany skokowym obnizeniem napiecia na

szynach przy zamknietym wytaczniku w torze zasilajgcym

1. Warunki poczagtkowe:

T Wyt acznik otwierany (WO) zatagczony.

T Wytacznik zamykany (WZ) wytaczony.

T Napiecie na pr zetvgicezkasnegwas 2 yorsicd Ughsazst awi one|j

T Napiecie reweetwedvewd Rt oSceéjUrnast awi on

1 W nastawach zezwolono na SZR sb, sp, gs.

1 W nastawach zezwolono ha SZR quasi-synchr oni czny od skpkewego o

Dzi atanie automatu przy sprawnych adziemigdzeni ac

Skokowe obnizenie hnapiecia na szynac

—- —a

Po stwierdzeniu skokowego obnizenia napiecia
nastawiona Us, uruchomione zostaje odmierzanie czasu granicznego tgSZR oraz czasu
opéznienia rozruchu trSZR_qgs.

T 2 chwil g nabi ettAR gsci § ecealaisu rsazying ei enira odbud

wygener owany zostaje impuls wytgczajagcy wyt@wznil
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T Po wytagczeniu wytltagcznika otwieranego WO i od
tskw, aut omat oczekuje na wakazamykanegbtNZz at gczeni a
1T Jezeli zostanie stwierdzone, ze po nastawi ol
zamykanego WZ bedag warunki -syomchabpapicernéego quUaapi
bedzizezeniod wart os$ dU_gsh @ svwwganerowanmyegstajetor em 2z pr ze
i mpulaszapficygcawni k zamykany WZ.tisCzas trwania im
T Po zatgczeniu wytagcznika zamykanego WZ itskedmi e
automatyka odwzbulbdaokadéd. adlebpenht u po wykonan

nastawiono na ATOo t o aut omat bl ok uAbed okiagiint rawdloenat de P

prawid § o we g onassaiB naANO t o aut omat przechodzi W St
wkonania kolejnego przetagczenia). Jezeligozost
przet aczeni a powr otnego SPP, to Abhl ekatgznauet om

wykonaniu prawi dggwtwemat SZRdej dzi e do wykonani a
powrotnego SPP.

3. Dziatanie automatu przy ni espr aawsniolSach ruorzzdazdi z

wyt gczyt sie wytagcznik otwierany WO:

1T Po zakonczeniu i mpul su wyt gczaj gcego wyt gczn
skut ecznosci ptskp @lud omaniyka odwzbudza sie. Ni ez
Abl okady aut omatmuawiod dnwoyvkeogntaned @ifedpodzi w stan czuwania
(gotowosé¢é do wykonania kolejnego przetgczeni a)

4 . Dziatanie automatu przy niesprawnosci ur zadz

zat gczyt sie wytagcznik zamykany WZ:

T Po zakohczeni bagciznpjugcseugozawyt aczni k zamykany
skut ecznos$ci pekiy automat przechadda do wykonania SZR wolnego od otwarcia

wyt aczni ka.

3.6.1.5 SZR spowodowany zanikiem napigcia na szynach przy zamknietym wytaczniku w

torze zasilajacym

Zanik napieci a jest typowym sygnatem inicjujagcym pr ze
by¢ wykonane tyl ko jako wolne.
Poni zej zestawiono rozne warianty dziatania au

automat u (zezwol enia na wykonamurek opw zced gwyg&onahni a
synchroniczny ch w chwi | i pobudzeni-a a@aarnaommad,ykie SZRst &
na dziatanie automatyki W czasi @ac ztae g,0s kporkzoeweg cah

napi eci a”.
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| st ni ejiag wdBrak warunkéw

Lp |Nastawa do przetgcido przet gc zq
synchronicznych synchronicznych
zezw. na SZR sb - |wykonuje wykonuje
1 zezw. na SZR sb, sp,gs |- |SZR wolny SZR wolny

zezw. na SZR od son -

3.6.1.5.1 SZR wolny spowodowany zanikiem napiecia na szynach przy zamknietym
wylaczniku w torze zasilajgcym

1. Warunki poczat kowe:

T Wyt aczni k otwierany (WO) zatagczony.

T Wyt acznik zamykany (WZ) wytagczony.

T Napiecie na pr zetvgicezkasnegwas 2 yorsicd Ubhsazst awi one|j
T Napiecie reweetweodvewd Rt oSci Unastawi one|j

2. Dzi atanie automatu przy sprawnych wdzielddzeni ac
Zani k napiecia na szynach.

T Gdy napiecie na szynie obni zy Ug iumchomioneizastajg wa
odmierzanie czasu granicznego tgSZR.

f Po obnizeetcuanap Sszynie poni zlw, uructeomione gostaje n a s
odmi er zani e czasu otfSdR w.i eni a rozruchu

1 z chwil g nabi ettpfR w,ci pe zcezlaisunapi eci e na szyni
wygener owany zostaje i mpuls wynyWO.ZCz$ tguaniaimpysut@vwe z ni |

T Po wytgczeniu wytltagcznika otwieranego WO i od
tskw, uruchomione zostaje odmierzanizéekawz asu opoZ

1 JezBApobudzenie aut onestngstavionormhdiTN aonivaywst any zos
odcigzania wytaczajagcy wybrane napedy, kt ére
trwania impulsu tiodc.

T Z chwila nabi®gniwgiemecoavamy zostaje torem z
wyt gczni k ZaOrms kvaamayimpllsu tiw.

T Po zaltagczeniu wytagcznika zamykanego WZ itskpdmi e
automatyka odwzbuAbdzaoksadé. adlebpenhit u po wykonan
nastawionona AT0 t o aut omat bl ok uAbe okiagiit rawdloenat dep
prawid § o we g onassaiBd naANO t o aut omat przechodzi w st
wk onania kolejnego przetgczenia). Jezel i zost

przet aczeni a powrotnego SPP, awi¢gnia Abi ek at g z naivet o m
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wykonaniu prawi dgowemat SZRdej dzie do wykonani a
powrotnego SPP.

3. Dzi atanie automatu przy niesprawnos$ci ur zagdz
wyt gczyt si e wywwWoczni k ot wieran
1T Po zakonczeniu i mpul su wytgczajacego wytagczni

nabi egni eci e ¢ z agSAR pgor acnziycrm neewtoomat yka odwzbudza
trwale zablokowany.

4 . Dziatanie automatu przy nilsprawnascecasiuramade

zatk gczyt sie wytagcznik zamykany WZ:

T Po zakohczeniu i mpul su zat gczajagcego wyt aczn
skut ecznos$ci p tskped wtcaermati yak a odwzbudza sie. Au

zablokowany.

3.6.2 Automatyka planowego przelgczania zasilan (PPZ)

Przet gczenia moga by¢ wykonywane w nastepujagcyc
WP . Cy Kkl aut omat yki PPZ inicjowany gtae ®RZWPEWRz ni e
lub WR>WP” . Dzi at anie automargtkne PiPZpr zeshki ejgead no Kk i
samoczynnie na podstawi e st anu aspaoidrozdzenii a wyt gczni
Pobudzenie automatyki PPZ jest celowo opdéznione
zakt 6ceni a.

Aut omat wykonuj eetngacszteenpivaj:gace pr z

T przetagczenie synchroniczne bezprzer wowe (w skr
T przetaczenie synchroniczne z kroétkotrwatag prze
T przet aczesyirchgruoasiiczne (w skrdocie ,qs”)

T przetgczenie wolne (w skrocie ,w”).

Rodzaj wykonywanegoprze t gczeni a zalezy od warunkdéw do wykoc
przetgczen istniejagcych w chwili pobudzenia auto
Przetgczenia rozpoczynane jako synchroniczne z
synchroniczne moga <i.e Mowrec zzyo¢ wyasktog pwcl nw pr zyp a
uszkodzenia wytgczni ka.

Poprzez odpowiednie nastawienie automatu mozna (
poszczegdbéblnych rodzajoéw przetagczen | ub mozna p
u gciu jednej nastawy Az e zwol enizee znweo IFPRCEZWI 6b podet gczenia w d
W chwili pobudzenia automatyki PPZ sprawdzana jest nastawa Az e zwo | e n i dia danago P P Z ¢
kierunku. Jezeli automatyka jest uakkongnarkolemych , t
rodzaj 6w przetgczen. Aut omat realizuje ©przet ac:

wykonani a tego pr zet gc zacmenianieijestddstawonyrwanastawach. pr z et
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uUOyt |

Pr z

przet aczeni e

W ¢

et gczeni a
ni

zasi e

izewnetAdzzniaadani eoraaApg obmad zeéni e

s g

e zostanie

wykonywani a

wy kony wamgPPZ8PP.c zaAsz el igranicezasy m

zakonczongkluyPPZast gpi

przetgczen

w

cykl u

POt wabt B8PB g

prze
PPZ p

zest)

sygnaty AW wytaczni ko6wachkenimr gcych udziat w przet
Po wykonaniu PPZ automat przechodzi W stan C€czuw:
sygnalizacj &ntewnawi dgawy PPZ | ub SPPO
Na wysSwietlvjae zaui @ kiaref or macja o wykonaniu cyklu P
W przypadku, gdy po zakonczeniu PPZ rozdzielni
uszkod zeni a wytagcznika | ub btednych nastawien), au
Po zakohczeniu przet aczeni akowananactnasibky I0aekdd® Z z o st a
W tablicy zestawiono rdézne warianty dziatania al
j est uzaleznione od warunkéw do przetagczen sync
automatyki.
1. -zezwolono nawykonywani a wszystkich rodzaj ow przet agczel
2. -odstawiono przetagczenie wolne
3. -zezwol ono tyl ko na przetagczenie synchroniczn
4, -odstawiono przetaczenie synchronichee bezprz
5. -zezwol ono tyl ko na przebgkaenwatlt gypaoiheowd cwn
6. -zezwol ono tyl ko na przetgczenie wolne.
| stnieja wa |Brakwarunkéw
Lp |Nastawa do przetgczdqdo przet gc zg
synchronicznych synchronicznych
zezwolenie PPZ sb T |wykonuje PPZ
1 zezwolenie PPZ sp T |synchroniczny wykonuje PPZ
zezwolenie PPZ gs T |bezprzerwowy quasi-synchroniczny
zezwolenie PPZ w T
zezwolenie PPZ sb T |wykonuje PPZ
2 zezwolenie PPZ sp T |synchroniczny wykonuje PPZ
zezwolenie PPZ gs T |bezprzerwowy quasi-synchroniczny
zezwolenie PPZ w N
zezwolenie PPZ sb T |wykonuje PPZ
3 zezwolenie PPZ sp N | synchroniczny nie wykonuje
zezwolenie PPZ gs N | bezprzerwowy przetgczen
zezwolenie PPZ w N
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zezwolenie PPZ sb

4 zezwolenie PPZ sp

zezwolenie PPZ gs

zezwolenie PPZ w

zezwolenie PPZ sb

5 zezwolenie PPZ sp

zezwolenie PPZ gs

zezwolenie PPZ w

zezwolenie PPZ sb

6 zezwolenie PPZ sp

zezwolenie PPZ gs

zezwolenie PPZ w

N |wykonuje

T | PPZ synchroniczny wykonuje PPZ

Tlz kr 6t kot r wgquasi-synchroniczny
N|przerwag w 2z§

N |wykonuje

T |PPZ synchroniczny nie wykonuje

N|lz krdétkotrwiprzet gczeh
N |przerwg wW 2Z:

N

N |wykonuje wykonuje

N |PPZ wolny PPZ wolny

T

uUOyt |

3.6.2.1 PPZ synchroniczny bezprzerwowy (sb)

1. Warunki poczat kowe:

T Wytacznik otwierany (WO) zaltagczony.

T Wytacznik zamykany (WZ) wytaczony.

T Napiecie na pr zetvwgicezkasndegwas 2 yorsicd Ubhsazst awi on e |j

1T Napiecie reweelwedwvewd Rt oSciUmnastawi one|j

T I'stnieja warrzuentkaic z d o s y ndfi,hdUp dfiscaz n nohej(s ze od
nastawionych).

2. Dzi atanie automatu przy sprawnych adziemigdzeni ac
Pojawienie sie sygnatu pobudzajagcego PPZ.
Z chwilag pojawieni a s iPPZ swruchppmiane zostgjemmiedzane czasti e g o
granicznego tgSZRor az jednoczes$ni e wygenerowany zost aj
zata@dczxy wyltagczni k zamykany tavz. Czas trwani a [

T Po zatagczeniu wytltagczni ka zamykaneogsociWZz aitslgpcdzmi ne
wgenerowany zostaje impuls wytltagczajagcy wyt gczn

T Po wytaczeniu wytagcznika otwieranego WO tskwo d mi
automatyka odwzbudza sie.

3. Dziatanie automatu przyunpegpltawzafcia unzadaz

zatgczyt sie wytgcznik zamykany WZ:

1T Po zakonczeniu i mpul su zat gczajagcego wyt gczn
skut ecznosci pgskpzaeutt gocnraatnyikaa odwz budza si e.

4 . Dzi atanie automatudpeby ukRkitadpr pwreedgiczanka :

wyt gczyt sie wyltagcznik otwierany WO:
Aut omat przet gczaniza062@16)i | an typu AZRS 39



Instrukcja uUyt|

T Po zakonhnczeniu i mpul su wyt gczajgcego wyt gaczn
skut ecznosci p skp.e t gwoymeemiea owany zostaje i mpul s
zamykany WZ. Czas trwania impulsu tiw.

1T Po wyt gczeniu wyt aczni ka zamykanego Wz, u
nienastawialnego czasu 50 ms.

T 2 chwilag nabiegniecia czasu 50 ms automatyka o

3.6.2.2 PPZ synchroniczny z krotkotrwala przerwa w zasilaniu (sp)

1.War unki poczat kowe:

T Wytacznik otwierany (WO) zalagczony.

T Wytacznik zamykany (WZ) wytagczony.

1T Napiecie na pr zetwgicezkesmtegjwas 2 yorsicd Ughsazst awi onej

1T Napiecie reweelwedvewdRt oSci Umnastawi one|j

T I'stnieja war unki doaicznych Zdéi,t dJc df esng snynnicehjrs z e od
nastawionych).

2. Dziatanie automatu przy sprawnych adziemigadzeni ac
Pojawienie sie sygnatu pobudzajacego PPZ.
Z chwilag pojawienia sie sygnat rostgeomtmiedzane czast e g o
granicznego tgSZR or a z jednoczesnie wygenerowane zost
zatzajgcy wytagcznik zamykany WZ i i mpul s wyt a
trwania impulsow tis. | mpul s zatgczajagcy wg Hoghodzindo kewkze a my |
zatgczajagcej wytgcznik zamykany WZ bo wytgczni

1T Po wyt gczeniu wyt gczni ka ot wi eranego WO i mp

zat gcedj wyt gczni k zamykany WZ.

1T Po zatgczeniu wytagczni krzermnimykanagw Mut sleadmi &
aut omatyka odwzbudza sie.

3. Dziatanie automatu przy niesprawnosci ur zadz

wytaczyt sie wyltagcznik otwierany WO:

T Po zakonhnczeniu i mpul su wy t g c A\MDj igadmigraeniu veyasug ¢ z n
skut ecznos$ci pgskaeutt gocnraatnyikaa odwzbudza si e.
4 . Dziatanie automatu przy niesprawnosci ur zadz

zat gczyt sie wytltagczni k zamykany WZ, wyiigszykimk ot

1T Po zakonczeniu i mpul su zat gczajagcego wyt gczn
skut ecznosci ptskp,et actzamat oczekuj e na war unki
otwieranego WO.

1T Jezeli zostanie stwierdzone, Zze zpbagomza'st wywi al

otweranego WO bedg warunki -sdymchalbgczemiegoquasapi
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1

1

5.

bedzizezeniod wartosdugshastawiwymejiner owany zosta
i mpulaszapgcy wytagczni k otwieratsy WO. Czas trwa
Po zatagczeniu wyt agaczni ka ot wi eranego WO, ur
skuteczcnosci zat gczetekz.a wyt gczni ka

Z chwilag nabitskg nijeecziea ic zwaystuaczni k ot wi erany WO
odwzbudza sie.

Dzi at ani ey anit esnant aiw nporszc i urzadzeh uktadu prz

zatgczyt sie wyltagcznik zamykany WZ, wytagcznik ot

)l

]

Po zakohczeniu i mpul su zat gczajagcego wyt aczn
skut ec znaoa&exit gptgkp,ni aut omat oczekuj e na war unki

otwieranego WO.

Gdy napiecie na szynie obni zyUwsto gruclpomione zostfje war
odmi erzanie czasu opoOzZznitemi a zatgczenia wytagcz
JezApobudzematy kiut odjesi nidthwione BadATO t 0 wyst any zos
odcigzania wytagczajagcy wybrane napedy, kt ore r
trwania impulsu tiodc.

Z chwila nabi®gniwyagiemersoavamy zostaje zatqmzaj
wytaczni k otwierany WoGw. Czas trwania i mpul su
Po zat gczeniu wytagaczni ka ot wi eranego WO, ur
skuteczn 0 § C i zat gczetskeea wytlt gczni ka

Z chwila nabitekg nijeecziea ic zwaystugc zni kg cetomiyer amy awd
odwzbudza sie.

3.6.2.3 PPZ quasi-synchroniczny (qs)

1.
1
1
1
1

2.
1
1

War unki poczagt kowe:

Wyt gczni k otwierany (WO) zatagczony.

Wyt gczni k zamykany (WZ) wytagczony.

Napiecie na przetgczanej szynieUgsz wieksze od
Napiecie rezekwpweotd Rwart orci nastawi one|j

Dzi atanie automatu przy sprawnych adziemigagdzeni ac
Pojawienie sie sygnatu pobudzajacego PPZ.

Z chwilg pojawienia sie sygnatu pobudzajagcego
granicznego tgSZRor az jednoczed$nie wygenerowany zost a
otwierany WO. Czas trwania impulsu tiw.

Po wytagczeniu wytagcznika otwieranego WO i od

tskw, automat oczekuje naywarcumk knegb®dZmgkaczeni a

Aut omat ©przet gczani2al062@16)i | an typu AZRS 41



Instrukcja uUyt|

T Jezel i zostani e stwierdzone, ze po nastawi ol

zataezgo WZ bedg warunki symchmbpicernego quasapi
bedzizezeniod wart o$ du_gsn@®svwwganeronvamyezp st aj e torem z
i mpulaszapficygcawni k zamykany WZ.tsCzas trwania i m

T Po zaltagczeniu wytgcznika zamykanego WZ itskedmi e
aut omatyka odwzbudza sie.

3. Dziatanie automatu pr XXy aduegpprzavrmecgaini ar zadi

wytaczyt sie wyltagcznik otwierany WO:

T Po zakonhczeniu i mpul su wyt gczajagcego wyt aczn
skut ecznosci pgskpzaeutt gocnraatnyikaa odwz budza si e.

4 . Dziatanie aut omait uurpzragdz emi ewskplraadwn ogrcz et gczan

zatagczyt sie wytgcznik zamykany WZ, wytagcznik ot

1T Po zakonczeniu i mpul su zat agczajagcego wyt gczn
skut ecznosci ptskp,et acizamat oczekuj e na war unki
otwieranego WO.

1T Jezeli zostani e stwierdzone, ze po nastawi ol

otweranego WO bedg warunki -sdymchalbogaczemiegoquasapi
bedzizmeodwartos$ci ndUsgs)a,wi tomeiwygenerowany zost a

i mpulaszaphcy wytgcznik otwieratsy WO. Czas trwa

T Po zat gczeniu wytagczni ka ot wi eranego WO, ur

skuteczn 0 § c i zat gczetskeeka wytlt gczni ka

T Z chwila nabitekg,nijeeczieal ic zwaystugczni k ot wi erany WO

odwzbudza sie.

5. Dziatanie automatu przy niesprawnos$ci ur zadz

zatgczyt sie wyltagczni k ramnhaivp WHstwawylegeahigk zor
1T Po zakonczeniu i mpul su zat gczajagcego wyt gczn
skut ecznosci ptskp,et agctzamat oczekuj e na war unki
otwieranego WO.

1T Gdy napiecie nae spymii 2e jo bwa zty bvs tbiuruchansoneaosiaje n e |

odmi erzanie czasu opoO6zZznitemia zatgczenia wytagcz

1 JezBApobudzenie aut onestngstavionormh AT aoniaywst any zos

odcigzania wytagczaj agcy wydbgr abnrea t nysspoemidzruchd. lOradéw e r

trwania impulsu tiodc.

T Z2 chwilag nabi®gniwwgiemecnavamy zostaje torem z

wyt gczni k otwierany Woéw. Czas trwania i mpul su
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f

1

Po zataczeniu wyt aczni ka ot wisw@je adneezanie Wasy ur
skuteczcnosci zat gczetekz.a wyt gczni ka
Z chwilag nabitskg nijeecziea ic zwaystuaczni k ot wi erany WO

odwzbudza sie.

3.6.2.4 PPZ wolny (w)

1. Warunki poczagt kowe:

T Wytacznik otwierany (WO) zalagczony.

T Wyt gczamkkany (WZ) wytltagczony.

T Napiecie na przetgczanej szynie Uisz wieksze od

1 Napiecie rezerwowe UR wiekWze od wartosci nast

2. Dzi atanie automatu przy sprawnych zadziemigdzeni ac

i Pojawieniesi ¢ sygnatu pobudzajagcego PPZ.

T 2 chwilg pojawienia sie sygnatu pobudzajagcego
granicznego tgSZRor az jednoczes$nie wygenerowany zosta
otwierany WO. Czas trwania impulsu tiw.

T Po wyetngicuz wyt gczni ka otwieranego WO i odmi er z
tskwy, automat oczekuje na war unkianegbt®WzZz at gczeni a

T Gdy napiecie na szynie obni zyUwstoaruclpomione zostaje war
odmierzanieczasuop 6z ni eni a zat gdtozeni a wytagcznika

1 JezApobudzenie aut onestngsiawion®rmhdiTN daoniwaywst any zos
odcigzania wytaczajagcy wybrane napedy, kt ore r
trwania impulsu tiodc.

T Z chwiégnin@di 0z, c 2v@ysgle ner owany zostaje torem z
wytaczni k zamykany WzZtw.Czas trwania i mpul su

T Po zatgczeniu wytagcznika zamykanego WZ itskedmi e
aut omatyka odwzbudza sie.

3. Dzi atmatitre paruzy ni esprawnos$ci urzgdzenhn ukt adu

zatk gczyt sie wytagcznik zamykany WZ:

T Po zakohczeniu i mpul su zat gczajagcego wyt aczn
skut ecznosci pskpzaeutt gocnraatnyikaa odwz budza si e.

4. Dziat ani e automatu przy niesprawnos$ci urzagdzen 1

zatgczyt sie wytgcznik zamykany WZ, wyt gchym:k ot

1

Po zakonczeniu i mpul su zat gczajagcego wyasug c z n
skut ecznosci pisk, e tug cuzcehmind one zostaje odmierzani
top.
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T Z2 chwilag nabi ®gniwygiesneaoavamnmy zostaje torem z
wyt agczni k otwierany Woéw. Czas trwania i mpul su

T Po z at g c z eznikauotwigrgnéga cWO, uruchomione zostaje odmierzanie czasu
skuteczn 0 $§ C i zat gaczetskeea wytlt gczni ka

T Z chwila nabitekgnijeeczieal ic zwaystugc zni k ot wi erany WO

odwzbudza sie.

3.6.3 Automatyka samoczynnego przetaczania powrotnego (SPP)

Po wykonaniu prawidtowego przetgczenia w cyklu
wcyklu SZR od zani ku napiecia, jezeldi poj awi S i
wkona¢ samoczynne przetltagczenie pawi otame ez dxaikli a&r
przed wykonani em SZR. Aut omat yka samoczynnego
pobudzana ni ezaleznie Abdokady awiué mimatu po wykonani
Praetenia mogag by¢ wykonywane w KkKiPermuan kWR.z DMR 2
automatyki SPP jest jedn ok r ot ne i przebiega w kierunku pr z
przetgczenie SZR.

Przetgczenie w cyklu SPP wykonywane jest podobni

Aut omat wykonuje nastepujace przetagczeni a:

T przettaad¢ e synchroniczne bezprzerwowe (wW skroci e
T przetaczenie synchroniczne z kroétkotrwata prze
T przet aczesyirchgruoansiiczne (w skroécie ,qs”)

M przetaczenie wolne (w skrocie ,w").

Rodzaj wykonywanego pwaunkow adozvgkanana paszciegolnych rodzajow

przetgczen.
Poprzez odpowiednie nastawienie automatu mozna (¢
pos

pr zet gc z eaylivachwilipdbudzenia automatyki SPP, automat sprawdza czy w nastawach

zczegoO6lnych rodzajow przetgczen | ub mozna pr

zezwol ono na wykonani e przetgczeni a w danym Kk
zasilajgc ym aut omat wykonuje przetlagczenie powrotne.

Do wykonania przet aczene aj ewstc ypkd dua nS PeP sRypganzastouz ema
na SPPBrak sygnatu powoduj e, okowanepr zet gczenia SPP
Przetgczenia muszag by¢ rozpoczete w czasitwSPRyc ze
Jezel w czasi e wyczeki wani a pozpbargegeaej e nase
wykonywani a cykl u SPP i przej$cie w stan czuwani a.
Przetgczenia sg wykonywamgPPZ8PP.czasitel igraniceasy m

przet gczenie nie zostanie zakonczonykluSPPast gpi pr ze
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Wczasi e wyczekiwania (od chwild.i zakohnczenia SZR
SPP) pobudzona | est sygnali z®&djza a jve win @ Weaczasie@ ma t
wykony wani a przetaczeni a pobudzona jest Admiwad iz
aut omaazApobudzenie PPDtWwabt EPPg zestyki blokujac
bi orgcych uadzenivat w przet

Po wykonaniu SPP automat przechodzi W stan C€zuwé

sygnalizacj &antewnkawywaPPZ | ub SPPO

Na wysSwietlaczu ukazuje sie informacja o wykonan
W przypadku, gdy po zakonczeniu SPP rozdzielni
uszkod zeni a wytagcznika | ub btednych nastawien), au
J eezl | wW czasie wyczekiwania wystagpiag warunki d
wykonywania cyklu SPP i wykonanie przeltagczenia w

3.6.3.1 Samoczynne przetaczenie powrotne

1. Warunki poczagt kowe:

T Wytacznik otwierany (WO) zaltagczony.

T Wyt aczni k zamykwmihgci{dWy.

T Napiecie na przetgczanej szynieUdsz wieksze od

T Aut omat zakonhczyt prawi dt owe p r-syrelrogiczzegon bode w
skokowego obni zenia napiecia |lub w cyklu SZR wol

2. Dzi at arniue pawtyomprawnych urzagdzeni azdzelniukt adu
Zakonczenie prawidtowego przetagczenia w cyklu
Z chwil g zakohczeni a prawi dt owego przetagczen
odmierzanie czasu wyczekiwania twSPP.

T Gdy napitecize wasil ajagcym rezerwowym odbudyj e s

uruchomione zostaje odmierzaBRPe czasu opdbdznien
T Z chwilag nabi ¢SPRizocitaaj ezavwepoczete wykonywani
SPP. Przet gczeniame j ontdolwy ke ny va k przetgczeni a
w p.3.6.2.
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4 Dane techniczne

napi Aici e znami onowe napiecie pomiarl00VAC

zasil ajNcwytrzymatos$é cieplna dtugcl5Un
pomiarowe wytrzymatoscé cieplna 10 se25Un

Znamionowy pobor mocy <0,3 VA
czinstotliczestotliwo$s$¢ znami onowa 50 Hz

dopuszczalny zakres zmian 45.55Hz

napi Aici e znami onowe napiecie pomocr24..220VDCIlub

zasil aj Nc 24...230 V AC (opcja)
pomocnicze zakres roboczy pomocniczeg0,8.11Upn
dopuszczalna gorna wart 0 $ ¢ zakres
pomocniczego 1,3Upn (trwale)
pobdr mocy zasilacza <8 W

cat kowity poboér mocy z edov<i5W
czgony Un—znami onowe napiecie sie 100V..99kV
napiowe i U-czt omygynapi eci owe kontrol

napiecia rezerwowego (2) 50...120 V

Ug—-cztony podnapieci owe na

cztonu tgSZR (3) 30...100 V
Uw—czt ony podnapieci owe na
trSZR_w itoz (4) 20...60 V
Us—-cztony nadnapieci owe na|
trSZR_gs (5) 5..50V
Uul-cztony podnapieci owe na
U< 1 st. (6) 20...120 V
Uu2-cztony podnapieci owe na
U< 2 st. (7) 20...120 Vv
du-czt ony kontroldi napi eci

dl a agrzzett synchronicznych 110..150V

dugs-czt ony kontroldi napi ec
dl a pr z et gsgneheoniczryah §28)i 50...200 V
Na zyczenie klienta zakre
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CzJdonyowe z

dU_gs mogg by¢ zmienione
pozostatych cztondw w zakre
Uchyb gwarantowany podzi at
cztonowowyehpi eci

dl a nast azxytheddOWi e k s °2,5%
dl a pozostatych nastawieh °1vy
Wspdétczynni k powr ogciowyahz t 0 n>p 97
Wspdétczynni k powr ogciowyahz t 0 n<1 03
Uchyb cztondédw napieciowych
30...45 Hz ° 504

tgSZR-czt ony czasu graniczne05.100s
tgPPZ,SPP-c z}t ony czasu grani c:

dla PPZ i SPP (9) 0,5...10,0 s
twSPP—-czt ony czasu wyczeki we0,1..500,0h
trSZR_ w—-c z t o nyienapodrdachu SZR wolnego

od zani ku napiecia (11) 0,1..5,0s

trSZR qgs—-czt ony opdézZznienia ro.

SZR quasi-synchronicznego od skokowego

obni zenia napiecia (12) 0,02...0,20 s
trSPP-czt ony opdéznienia rozr 10..500s

toz-cztony opo6éZnienia zat gc 0,02.500s

top—-czt ony opdébznienia powro

PPZ wolnym (15) 0,1..5,0s
tskz—-czt ony kontroli skutecz
wy tzaila (16) 0,02 0,20s
twz—czt ony odmierzania czas
.,zatacz” (17) 0,02...0,50 s
tw—cztony formowania i mpul:

dla przetgczen wolnych (1€01.50s

ts—czt ony formowania i mpul ¢
dl a przetagczen szybkich (10,02.050s
todc-czt ony for mowania i mpul01l.50s

tos-cztony opO6Znienia sygna
nieprzygotowania (26) 0,0...10,0 s
tp—cztony mini malnego czas!

sygnal i zacjiej@/y zemi j aj agc 0,0...10,0 s

Aut omat
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-0,01—-i mpul s
tul-czt ony opd6ébzZnienia dziat 00.50s
tu2—-cztony opdébzZnienia dzi at 00..200s
N a zyczeni e klienta zak
czasowy ch moga by ¢ z esie6,02is.060 e

Uchyb gwarant owanyczagsowchi at

dl a nast asegyckeadl Ismni e °25ms

dapozostatych nastawi en °2 5%
czgony di—-czt ony kontroli kgta ro:
kontroli dla przetaczen synchroni cz1..90°

Uchyb gwarantowany podzi at25°
Wspoé6tczynnhiukcgpbwnow kontr cl5°

czgony df—czt on kontroli réznicy
kontr ol i synchronicznych (23) 0,1...10,0 Hz
cznstotlidigs — czt on kontroldi réozn

praeszen quasi synchroniczn?10..10,0Hz

Uchyb gwarantowany podzi at
kontrold roznicy czestotl ild%
Wspo6tczynni k powrotu czton
roznicy czestotliwosSci >0,97

obci NUal rprad obciazenia ciaggtego 5A

zestykow moc tagczeni owa dizyaT=4dmsgdu s30W

izolacja wytrzymatosé el ektryczna i2kV,50Hz 1min

elektryczna

warunki nominalny zakres temperatur otoczenia -25...+55°C
Srodiskewe graniczne wartos$ci skraj
otoczenia -55i+70°C
wilgotnos¢ wzgl edna 45...75%
ci$nienieznet mosfery 86...106kPa
obudowa wymiary zgodnie z p. 3.2
mont az natablicowy

lub zatablicowy
masa 5kg
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stopien ochrony P40
zaciski roztagczne WAGO beawer

Objasnieni a:

T Liczby podane w nawiasach o zcmzacgzéd jngy cho lcezjt oen 6
nastaw automatu.

T W automacie mozna wprowadzi ¢ dwa zestawy nast
Azmi ana zest.awbDameastawhniczne poszczegb6l nych
obydwu zestawdw nastaw.

Uwagi:

1 Na specjalne zaméwi eni e producent przystosowuj e auton
przemiennego gwarantowanego.

T Producent zastrzega sobie mozliwos$s¢ wprowadza

i techniki.

5 Woykaz zastosowanych norm

Przy konstruowaniu i produkcji automatu AZ RS zastosowano takie nor my
zapewnia realizacje zatozonych =zasad i Srodkdéw b
przez uzytkownika podanych w dal szej czesci i ns
oraz prowadzenia eksploatacji.

Aut omat spetnia wymagani a zasadnicze okreslo
ikompatybilnos$ci el ektromagnetycznej, poprzez
zharmonizowanymi:

Norma zharmoni zowana z dyrektywg niskonapieciowa

9 PN-EN 60255-5:2002(U)

Przekazni ki energoel ektryczne. Czesc¢ b5: Koor c
iurzadzen zabezpieczeniowych. Wymagani a i badal
Normy zharmonizowane z dyrektywg kompatybilnos$ci
1 PN-EN 50082-2:1997
Kompat ybi | no$ ¢ el ektromagnetyczna ( EMC) . Wy ma
zaburzeni a. Srodowi sko przemystowe.
1 PN-EN 50263:2002(V)
Kompatybil nos$¢ el ektromagnetyczna ( EMC) . Nor
pomiar o wy ¢ h i urzgdzen zabezpieczeniowych
-wzakresie ni zej wymi eni onych norm powotltanych w te
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PN-EN 60255-22-2:1999

Przekazni ki energoel ektryczne. Badania odporn
zabezpieczeni owych na zakt 6ceni a el ektryczne.
wyal o wa n rasthtgcinych.

PN-EN 61000-4-2:1999

Kompatybil nos$¢ el ektromagnetyczna ( EMC) . Me
odporimaswyt adowania el ektrostatyczne. Podst awo
PN-EN 60255-22-4:2003(U)

Przekazni ki ener go e-# Brdanayocdzpmoer . noGzxz ¢ $éna22zakt 6ce
przekazni kow pomi ar owych [ urzagdzen Zzabezpi

szybkoz mi enne zakt d6cenia przejsciowe.

PN-EN 61000-4-4:1999

Kompatybilno$é¢ elektromagnetyczna (EMC). dlet o«
na serie szybkich elektrycznych standéw przejs$c
PN-EN 61000-4-5:1998

Kompatybilno$é¢ el ektromagnetyczna (EMC). Met o«
na udary.

PN-IEC 255-11:1994

Przekazni ki energoeil elstkt vadomwe. z4na rinkie pomoc.l

zasilljgc ych pradu statego przekazni kdéw pomiarowyct
nadt o automaty &dZaRisapentinzieagj awywiyineni onych nor m:
PN-EN 60255-6:2000

Przekazni ki energoel ektryczne. Pr z ek azZeniowe i p
wzakresie poprawnos$ci dziatania w nominal nyn
wyt r zymat osci na temperatury graniczne) .

PN-EN 60255-21-1:1999

Przekazni ki energoel ektryczne. Badania odporn
zabezpieczeniowyc h na wi bracj e, udary pojedyncze i Wi
Badania odpornos$ci na wibracje (sinusoidalne).
PN-EN 60255-21-2:2000

Przekazni ki energoelektryczne. Badania odporn
zabezpieczeniowych na wibracj e , udary pojedyncze i wi el okr o
Badania odpornos$ci na udary pojedyncze i wielo

PN-EN 60255-21-3:1999
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Przekazni ki energoelektryczne. Badania odporn
zabezpieczeniowych na wibracjie, udary poj edyncze i wielokrotne

Badania sejsmiczne.
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Dane o kompletnosci

sktad kompletnej dostawy dla odbiorcy wchodzag:
Automat AZRS-2

Kompl et ztaczy wtykowych

Kabel RS232 do komunikacji z komputerem

Ptytka CD z prayjgymamem i nstal a

I nstrukcja uzytkowania AZRS

Protokoét badan wyrobu

= -4 -4 -—a —a a4 —a = O

Karta Gwarancyjna

\l

Instalowanie

7.1 Informacje ogodlne

Przed pierwszym wtaczeniem pod napieci e, urzadz
bywa¢ w pomieszczeniu, w kt 6wybmnahactamparaturiuns Kkal e wi
zawilgocenia.

Automaty AZRS-2 powi nny pracowac¢ w warunkach odniesien

7.2 Podtaczenia zewnetrzne

Szczegbébtowo zostanie oméwiona standardowaicaymr sj ¢
st smbegzdod at kowego pul pitu z przetagczni kami [ przyc
W p.7.2.3 opisano mozliwos$é¢ zasilania automatu n
W p.7.2.18 przedstawiono wersje automatu wyposa.

sterowani a wnzstowania aitanmiem. o

Spos6b podtagczenia automatu w wersji standardowe
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Ue

REZERWA JAWNA
Z KONTROLA SYNCHRONIZMU

Ur

wWe (] Usz [Jwr
GA A
L1 Al —] D1 - 7
LJD —[LZ ;le A2 _d/o_Dzzaq. bezprzs'r’ ~
L1 3 R= '%J | . zad. z rWR W — sterowanie WP
93 | go _,/o_ D3 wy gNcz :
Z A L— A k—1 95 oA D4 = i
L3 A5 || m% — D5 — b g
L1 A6 | 23 o] Dp [~2 9. De€zbrzgfm _
Wk ~|:L2 ;li ~; _,_ = e oo P rWR ki w - sterowanie WR
L34 AB zasiLAcz| | Lol Dg Wy G RCcz ' ]
U @ e ; =R ® 0 e 3
O A A10 g1 E2 —> odstawienie
[j BL %s o ES——> blokada trwags
B2 too{ EAF—> bl . przej Sc. _usbnaﬂziacejeapr
B3 H¢- o ES——> nieprawi dowy SR
zmiana zestawu nastaw "¢ B4 B—— t« o E6E—> nieprawi dgowy| PPZ Il ub
zezw. na SZR WP>WR | $="o—— B5 t to | ET——> zadziaganie S|ZR
g
zezw. na SZR WR>WP | ¢ B6 ~o"o| E8 > pobudzenie PPZ lub SPP
| SPP | o —H— - ° R
ezwolenie na SPP o—— t
bZIZ\:)vkalda prz»e/jo—S-eigZNa—B— L::fo—» wp bl okowanie sygnag
o awaryjnego wygNcz
blokada |ferowasdlaso ||} =+ ELl——> | o | pryPPzisep
start PPZ WP>WR lub WRSWP | B10 H ,-rg- E2|—>
zewn. pobudzenie SZR WP>WR | $"o—— B11 _B— ,-7 F1 —x—]_ dziadanie automatu
zewn. pobudzenie SZR WR>WP | Lo B12 B—  F2 b—> g
—1 C1 —|E F3 .
W, _ U<t 1 stopieCE
kontrol a ogo i CZ—B— o—F4—>]_ P
wygNczni K} w NS
v WR ° gi_BB - Eg Fu<t 2 stopie®
WP: €5 il Fodci NGanie
warunki to@rﬁ—p—i—CGQB— o F8 ——>
pola WR@_.,/o— c7
o I 1‘3—
Ry s 7.2. Schemat pod3 gczen
w wersji standardowej.
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7.2.1 Zasilanie napieciem pomiarowym

Do automatu dopr owad z a apomi@rowe arsemieqmesjoaMc e napi eci

T UP-napiecie mietl2yfvaroweelLtasilajagcym P (podst e
T UR-napiecie mietd2yfwaroweelLtasilajgcym R (rezer.\
T Usz-napieci a mi e-td2y3flLameaymachlL 1

Do aut omat u nal ezy cdaprmwadzyifaazoapi e a posredn
napieci owych w uktadzie gwiazdowym (Y |l ub V) lub t|
Dla obwodow napieciowych z pol a pomi ar u napi e
bezz wt o c z ne ikiemvsgmoegynym, ktérego bierny zestyknal ezy doprowadzi ¢

bl okujagcego przejs$ciowo dziatanie automatu (B8).

7.2.2 Zasilanie pomocniczym napieciem statym

Standardowo automat jest zasilany napieciem pomc
W przypadku zani ku napi glzioma pamnsesdrij ezegwygnmdb
Aodwiteni eo

Napieciem pomocniczym zasilane sg wej$cia dwust :
gotowos$¢ pol a i inne. Zani k napiecia pomocniczeg
br ak s ywgenjastcui owe g o . W celu wyeliminowani a bt e

obrehizem napiecia pomocniczego wW automaci e Zzabu
kontrolujagcy wartos¢ chwilowg napiecia zasil aj e

niskie, to automat zostaje zablokowany.
Up

Ubl

Ugr |

<4s > 4s

zablokowanie automatu .
z powodu obni Ueni a

napificia porbcniclkego [ |

kontynuacja kontynuacja restart
pracy pracy automatu
automatu automatu
Ry s. 7.2. 2. Dziatanie automatu przy obni ze
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Na rys 7.2.2 przedstawiono dziatanie automatu w
graniczne napiecie przy ktérymwoasbaepwpgozaelana

doprowadzone do wej s$Scia jest nizsze od wartos$ci

napiecie jest wyzsze, to oznacza, ze dany syg
blokowan i a aut omat u. Jbenziezlyi sniagpi ponk z eoj wartosci
zabl okowany. Napieci e Ub | j est wyzsze od nap.i

pomocniczego wgawadino ehl mlkascwani e automatu niz bte
Ukt ady mikroprocgesnor wwel kwpaplgs@odtrzymuj acezymasi l
przez pewien <czas po wytltagczeniu napieciaengyasi |
wzasilaniu nie powoduja zaktdébcen w ich pracy. D:

lub odstawiani a aut omatu po kazdorazowym obnehtaninapha,|

trwajgcego poni zej 4 sekund, aut omat bl okuj e s
kontynuuj e prace. Przyktadowo, jezeli a u tab jmezdarwieb y ¢
w zasilaniu nadal bedzie w stanie czuwani a. B a
praczenie a nastapi krétkotrwate (poni zej 4 s ek
odbudowani a napi eci a, ayntuomwatt Ipgdziteg ckzemt e

Jezel. przerwa w zasilaniu trwa dtuzej niz 4 s
napiec i a i po odbudowaniu napieci a, aut omat wy k o

zzalt gczeniem napiecia pomocniczego.

7.2.3 Zasilanie pomocniczym napieciem przemiennym gwarantowanym

Aut omat w wer sji standar dowe|j moze byc¢ zasilany
automatu (zaciski A-A10) i wiekszosci obwodoéw wej $ciowych
wykorzyst ac¢ i stniejgce mocnioezdei eplrnzieminapnec ineal
zewnetrzny zasilacz o mocy co naj mni ej 30 W i na

dla danego obiektu oraz napieciu wyjsciowym st a

produkc j i Energotestspall bioajkaazyd ypn@acthaarye wy mag
Pozostate obwody wej Sci €&eD8-C&acmelgg EHE. z@&, | B
przemi ennym; wymaga to jednak wykonania prtzesddbe

napiecia przemiennego pomaocwhraoazzeakesu mb22 & dob280EV. d 0 w

Aut omat musi by¢ wykonany indywidualnie dla wybre
N a rys. 7.2.3 przedstawiono sposoOb podt gczeni
umozlgcwimajst osowanie w rozdzielni omnapieciu pomc
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REZERWA JAWNA
Z KONTROLA SYNCHRONIZMU

AZRS-2

Ur

uUOyt |

aut omat

we (] Usz [JwWr
GA
L1 Al — D1 L1]
U L, 3011 ] bezprzgya _
L1 A3 <= ool I~ sterowanie WP
Usz {nglE A4 OZ Loy
L3 A5 || g’g ]
L1 A6 |- < s
Lk {LZB:E ; f z ||  sterowanie WR
L3 A8 ZASILACZ | | ooy
L1 A9 T — ]
ZASILACZ |-
Lk N:| I =A Al10 g1 _E2 > odstawienie
[j Bl %s o B3 ——> blokada trwags
B2 o EAF——> bl . przej Sc. L ub hiepr
BS-H— o ESE——> nieprawi djowy SPR !
zmiana zestawu nastaw " B4 B—— te =] E6——> nieprawidgowy| PPZ lub
zezw. na SZR WP>WR | ¢="o——/ B5 —B— o E7T——> zadziaganie S|ZR
zezw. na SZR WRSWP | §o— B6 H L—{E8 = pobudzenie PPZ lub SPP
zezwolenie na SPP | ¢o"o—— B7 —B— E9 ———> X .
blokada prz»e/jo—S-eiesva—B— ,-:Elo—> wp bl okowanie sygnag
o awaryjnego Wychz
bl ok ada |$erowat{aB9 —B— Ell|———> WR przy PPZ'i SPP
start PPZ WP>WR Iub WRSWP | 4 B10 H ,-rg- E2|—>
zewn. pobudzenie SZR WP>WR | $o"o—— B11 —B— Fl F——> - .
zewn. pobudzenie SZR WR>WP | Le— B12 H 5] -~ Fdziaganie automatu
WP ~°__Cl_B FB‘—>]—U<1 1 stopieGE
kontrol a ogo CZ?B—' A F4
wygNczni kK w | C3 E5 b—> .
WR C4_B_ B F6‘—>]_U<l 2 stopie@
Ll~"o—— C5 F7 f————> SN ’
WP A _ odci NUani e
warunki t o WoSci—] CGQB— o-Fs_;.]_
pola Ll~"o— C7
WR oy AR Sy B
Ry s 7.2.3. Schemat poe2dtl gczen
zasilanego napieciem pomocniczym prze

Aut omat

przet gczani2a062al8)i | an

typu AZRS
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7.2.4 Zalaczenie (odblokowanie) i wylgczenie (odstawienie) automatu

Do zatgczenia (odblokowani a) [ wyt gczeni ayki{ ods
zwany tez kluczem LA. Poprzez klucz tA podaBRane
Zamkni eci e klucza, czyli istnienie napiecia na t
do pracy. Wyt gczenie napiecia petpmezieeautonatu. vwezezc i e

kl ucz tanepojdeaswt napiecie na zacisk B3.
Jezel i aut omat j est odstawi ony, to pobudzona z
Adst awi.eni e o0

7.2.5 Zmiana zestawu nastaw

W automacie mozna wprowadzi ¢ dwa Dwi e zcahl egrnze tzaec
sygnat ZzewWABIMFr ang zest adwowpr owatdawoy do zaci sku
zewnzaego wuaktywnia pierwszy zestaw nastaw, a p
zestaw nastaw.

Jezel w czasie wykoaywlhini avt pdy elgg gz earvitao,mat j e
zmiana zestawu nastaw (pojawAemianai e $ t)dondachwila &t &
zakonczenia przetagczenia aktywny bedzie zestaw n:
pr amdnia.Zostat o to pokazane na rys. 7.2.5.

pobudzenie automatu

| | sygnagzewnn t r .
“zmiana zestawun a s t

aktywny zestaw nastaw
stanwy s o laktywny 2 zestaw
stann i s laktywny 1 zestaw

Rys. 7.2.5. Uaktywnianie zestawu nastaw.

Stan ni ski sygnatu ,aktywny =zestaw nastaw’'wszg znac
zestaw, a stan wysoki o0z n aywazianydrugieestaw ndstaw.e j c hwi | i
Po zmianie zestawu nastaw automat sprawdza czy |
wartosci n Egs (t veawri tomn € powodujgca rozruch SZR od

warunek ni e jest spet na omiye ttrowalua.omat bl okuj

7.2.6 Zezwolenie na wykonanie przelgczenia w cyklu SZR

Aut omat umozliwia wykonywanie przetagczen w cykl
przetagczenie w kierunku z WP na WR oraz przet g
zewn et r zzwena SZR WP>WR” 0 rzexw. na, SZR WR>WP” doprowadzone do

B5 i B6 stuzg do programowania rodzaj ow wykony
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wykonania przetgczenia we wskazanym kierunku na
napiecie +220V (lub +110V).

Sygnat zezwal ajagcy powinien by¢ doprowadzony w
poj awi enia sie warunkow inicjujacych przetagczeni «
SZR.

Po podaniu sygnatu zezwol eni a naSZRvautoroat aprawdza pr z
war unki pracy rozdzielni i w przypadku, gdy | est
j est wyzsze od wallgtoorSaczi bnraaskt aiwmmpuwlegu wyt gczajac
podstawo we g o , przechodzi wel 9t athne cwaurwamkiia. niJe zs g s
wchwilipodawani a zezwolenia juz istniejag warunki do

aut omat blokuje sie trwale.

7.2.7 Zezwolenie na wykonanie przetaczenia w cyklu SPP

Po wykonaniu udanvegeoykplrzeSZaR zeechizaani ku napimgaci a

napi eci a [ odbudowani u si e napi eci a w torze

samoczynnego przetagczenia powrotnego w kierunku pr
W celu umozliwienia wykonan i a przetaczeni a naAeeywodoent acinsa
doprowadzi ¢ napiecie +220V (+110V).

Sygnat pobudzajgcy powinien byé¢ doprowadzony w
zak ohczenia przetagczenia w cyklu SZR whcrekiwapanaer wa
wkonanie SPP spowoduje niewykonanie przetagczeni e

7.2.8 Zewnetrzne sygnaty blokad

Do zaciskow B8 i B9 mozna doprowadzi ¢ zewnetrz
Aut o mat posiada dwa wej S$Sci a: bl beadabpdwaj & wiroyw
blokugc ych sa zasilane z zacisku B3 automatu.

Podstawowym zadaniem zewnetrznych sygnat 6w ylkl oke

w czasie zwarc¢. Jezeli dojdzie do zwar ci agstajg o n
pobudzony do dziatani a. Wykonanie przetagczenia
zwar ci e i dl atego nalezy przejs$ciowo |l ub trwale

Do wejs$¢ nalezy doprowadzi ¢ sygnaty z zabezpiec

zaslaj gcym rozdzielnie. Do wej $cia blokady przejs$
bezzwtocznego cztonu pomiarowego (I > lub 1 >>) o
zpol a pomiaru napiecia. Do wej$cia b7aadkzaidatodauriwea i

zwt ocznego zabezpieczenia nadpradowego (I >>t).
Oprd6cz sygnatow z zabezpieczen do wej$s$cia blok
zprzycisku awaryjnego wytaczenia wytltacznikow w

wyt gcw ntirkybi e awaryjnym, to automatyka powinna z
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7.2.9 Pobudzenie automatyki PPZ

Napiecie z zacisku B3 automatu doprowadza sie d
przesytany do zacisku B10 automat u.

Sygnat sterujacylamgwiinipeun stowd . p&€zas trwania sy
naj mni ej 0,2s. Automatyka |jestygmab wd parhal dw ag gwielc

7.2.10 Kontrola potozenia wylgcznikéw
Do automatu doprowadza sie informacje acowadtaseni e
dwutorowo z zestykdédbw zwiernych i rozwiernych wyt
Ni ejednoznaczno$¢ odzewd6w danego wytagcznika (] e
i stnienie napiecia na obydwu wej $ciach) j est t
przemij a g zablokowanie automatu (p.3.4).

Napieciem zasilania obwoddédw kontrol. potozenia w

7.2.11 Warunki gotowosci pola
Do aut omatu doprowadza si e informacje 0 got ov

przedstawiono narys. 7.2.11.

zestyk pozycja
zbrojenia wyg Nc z
wyg Nc z praca/proba AZRS
@ C7
kontrola
. . gotowoS _a
napifi ¢ ipanocnicze pola
kontrolowaneqo pola
@ C8
Rys. 7.2.11. Kontrola gotowos$ci po

| stnienie napiecia na zaciskach automatu oznacz

got owosci, co powoduje przemijajace zabl okowani e
Obwody kontroli gotowo $ c i zasilane sg napieciem pomocniczy
sie zestyki informujgce o stanie wyltagcznika. M ¢
pozy cj i wyt gczni ka i i nne. Sygnat gotowosSci pol a
wpolu istnieje napiecie sterownicze oraz zamkni e

7.2.12 Blokowanie sygnaléw awaryjnego wylaczenia (AW) w czasie PPZ i SPP
W wielu rozdzielniach stosuje sie uktady centra
innym i sygnaty AW awaryjnego wytltagczenia wytgcznik

zostaje pobudzona central na sygnali zacj a. Aut o

Aut omat przet gczaniza062@16)i | an typu AZRS 59



Instrukcja uUyt|

poszczegoOlne wytaczniki. Jezel i aut omada penek ag¢ B¢
wcyklu PPZ |l ub SPP, to nie powinna by¢é¢ pobudzar
nal ezy bl okowac¢ sygnaty AW wytagcznikdédbw bioragcych

zestyk

blokady

sygnagu W St

AW
E9 — %ﬂ:r + AW
centralna
L E10] - sygnalizacja

AW

AZRS

Rys. 7.2.12. Blokowanie sygnatdéw AW w c

W tym celu zestyki E9-E10 i E11-E1 2 nal ezy wtaczy¢c w obwody S
wyt aciza poszczegoO6lnych wytgcznikow jak przedst ay
pracy zest y ki sa zamkniete czyl i sygnalizacj a ni e
pr zet g cowceynkil au PPZ or az SPP (ki edy nastepuj e p
wyt aczni kKé6wpk adegstAWIi otbhwi erajag sie bl okuj ac cen

wyt aczeni a.

7.2.13 Sterowanie wylgcznikami

Sposo6b sterowania wytacznikiem przedstawiono na

AZRS
D1 - GA ®
o D2 1224 bezprzervyowy cz sterowanie
%D3za§]. z przerWM@j e wy § Nc z
PD4wy§1ch cw
Rys. 7.2.13. Sterowanie wytltgczniKki ¢
Aut omat generuje impulsy sterujagce trzema tor ami
T .Zaltagcz bezprzer wowy"’ (zwany -gakajee ,izrap wlczy sz
przy przetagczeniach synchronicznych bzppdrzed mic
do cewki zat gczaj gcej danego wytaczni ka) . P
doprowad za si e do pracy roéwnol egt ej zasilan. Tor
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cyklu PPZ i SPP synchronicznych bezprzerwowych oraz w czasie SZR synchronicznych
bezpr zer wowych od zewnetrznego sygnatu pobudzaj
T . Zatlt agcz z przer wg” (zwanypodakee i mpal ggz zwabh
pozostat y ¢ h przetagczeniach (i mpul sy przeprowadzo
wy tzgildw w celu realizacji bl okady miedzywytagczni kowej ) . P
tym torem nie mozna doprowadzi ¢ do pracy roéowno
wszystkich przetaczenia@ahlodw ic adas ipg alkctyd rrydovm od ieg
T . Wyt gpodaj e i mpoaudesjygcveytzar é6wno przy przetagcze

iprzy przetagczeniach z przerwa (impulsy doprow

danego wytagcznika). Tor jest wykorzystywany pr
Napiecie sterowagma wgsaczegkami nal ezy doprowac
Korzystne jest, aby napiecia do zaciskow D1 i Dt

LA

7.2.14 Zewnetrzna sygnalizacja i rejestracja

Do pobudzania zewnetrznej scyigan ad ti ylkaacwd |peazpomi dre
czemu sygnaty moga by¢ pobudzane dowolnym napie
rozdzielni.

7.2.15 Cztony U<t

Do zaciskédw F3...F6 doprowadzono sWYsghkahyr @l ug ak
pozi om napieci aobnyad ws z ysneakcchj i . Sygnaty stuzg do
aut omat yKki (np.: wytaczenia odbioroéw przy dtugot

nast awi ane niezaleznie od pozostatych cztonobw,

Cztony opooUrisag wydziel onymi czt onami i ich dziat
PPZ, SPP. Odstawi eni e aut omat u, bl okada tr wat a l ub p
bl okowani a ah@Uatt ani a czt

Sygnalizacja U<t | est pobudzdamg @r ez edas bwnbrzie
kro6cej nitip, ntaos tsaywgan al i zacj a a$udist przedtuzana do

7.2.16 Pobudzenie automatyki odcigzania
Aut omat wyposazono wW wyjs$cie stykowe pobudzaja
wbrane napedydrmiathbhi owr gaemouwnozruchu. | mpul s odci
wykonywania przetgczen wolnych (p. 3 . 6 pobudzerdec i g z
automatyki” odpei N&an) a
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7.2.17 Pobudzenie automatyki SZR od impulsu wytaczajagcego

Automat kontroluj e obwody wyt gczajagce obydwa wytagczniki
zewnetrznego i mpulsu wytagczajgcego dany wytltgczni
zaciski D4, D8 oraz odpowiednio C6, C8.

Pojawienie sie i mpul su asilgniagadstavpvegoepgwmdujer pobugizemen i k

automatyki SZR i dziatanie zgodnie z zatozonym h

7.2.18 Pulpit z dodatkowymi przetacznikami i przyciskami

Aut omat mozna rozbudowaé¢é o dodatkowy pul pit z

ster owanigac zwy tk a mi oraz sterowania automatem. Pul
automat u obok standardowej ptyty czoltowej

W dodat kowy pul pit mozna wyposazyc¢ automaty w ob
19cal owag) .

Widok pulpitu z dodatkowymiprze t g c zni k a mi i przyci skami pokazan
Schemat podt agczen dodatkowych przetagczni kéw we
7.2.18b.

PRZEG AUT.

ZASILANIE P ZASILANIE R

Rys. 7.2.18a. Dodatkowy pulpit.
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REZERWA JAWNA
Z KONTROLA SYNCHRONIZMU

UP UR
—O— AZRS-2
WP (| Usz WR
L AL 64, (1] T R
R ) e— — > =
L2 1 ] g PR~ PZE [~ sterowanie WP
L1 A3 <2 o S>3 wanie
| M <3 __I"Pwp | 2° |
Usz Lo —{— L— o8 o [—>—10ta ]
L3 A5 — 4= = D5 1
L1 A6 H 2 E:» D6
LJ? { L2 g\é 7] — E PR o7  sterowanie WR
PWR
L3 ! A8 —J— ZASILACZ o9l D8 i
W (O} A9 E1 ]
S EA A10 . E2 odstawienie
{jﬁf‘»— Bl—éﬁﬂf -] E3 blokada trwags
— B2 S o] E4 bl . przejSc. ugg RAaaP T
Es | B S + Usygnallzacta
B3 P 1 s ES nieprawi dgowy | SZR
. F— —— 1 1 =r 1 . . o
zmiana zestawu nastaw ——/ B4 s E6 nieprawi dgowy| PPZ | ub
zezw. na SZR WP>WR ——o B5 ts E7 zadziaganie S|ZR
zezw. na SZR WR>WP —— B6 s E8 pobudzenie PPZ lub SPP |
zezwolenie na SPP o——— B7 |+ E9 B
bl okada pr |[gefSei 88 Q E10 wp bl okowanie sygnag
N — — — awaryjnego wygNcz
bl okada ow-a—§aB9 3 Ell WR przy PPZ i SPP
start PPZ WP>WR lub WR>WP — B10 e E12
zewn. pobudzenie SZR WP>WR — B11 [7 F1 . o .
zewn. pobudzenie SZR WR>WP ——o B12 (s F2 } dziaganie automatu
) o— C1 | —_Bi [7_ F3 Fu<t 1 stopiec
kontrol a ogo c2 E}—< > F4
wy gNczni K} w ~ 1 C3 _{37 F5 .
WR | C4 | [ j :P_— =3 }U<t 2 stopieCE
@®—AC5 F7 e )
A —— — — odci NUani e
warunki g M @05+ o % L] F8 F
pola @— C7
WR 5 = ISV, B
Ry s 7.2.18b. Schemat pddigczen aut ome

WYy p 0 S az o dodagkowy pulpit.
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Poszczegd6l ne przetaczni ki [ przyci ski maj g nast e

oznaczeniami schematowymi danego przetacznika | ub prz

Kontrola przetagczenia (PK).
Powoduje blokowanie nastepujacych przetagczehn:
1 planowego pr zet gczania zasil an,

T zatgczenia wyltagcznika.

Wykonani e tych przetaczen j est mozl i we przy i
praczenia PK i przycisku PPZ 1 ub HR& i przyci sku
Przet gczenie aut omatyki (LA).

Jesttoprzet gczni k bistabilny stuzgcy do =zalagczenia
automatu.

Przetgczeni®t aratsi pranetagczenia (PPZ).
Powoduj e wykonanie planowego przetgczenia zasi/l

wyboru kierunku.

Wcelu wykonania przetgczenia nal ezy | edingocczzeensina .e
Zat gczenie wytagcznika zasilania P (PZP).
Powoduj e wygenerowanie impulsu zatagczajagcego wyt

W celu zatgczenia wytagcznika nalmezyolgezdppaozele Sni e

Zat gczenie wytagcznika zasilania R (PZR).
Powoduje wygenerowanie impulsu zatltagczajagcego wyt

W celu zatgczenia wytagcznika nal ezy jagezdnlmoczes$ni e

Wyt agczenie wytacznika zasilania P (PWP).
Powoduj e wygenerowanie impulsu wytgczajagcego wyt ¢

Wyt gczenie wytagcznika nie wymaga jednoczesnego n

Wyt gczenie wytgcznika zasilania R (PWR).
Powoduj e wygenerowanie impulsu wytltagczajagcego wyt

Wyt #@amz e wytagcznika nie wymaga jednoczesnego naci
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Umi eszczenie pulpitu wewngtrz automatu pozwal a n
zewngtrz automat u. W tym celu mozna dokgnaéhn pt

zewnetrznych.

Jezel nie korzysta sie z zewnetrznego Kklucza
(odst awi eni a) automat u, to do zaciskdéw Bl i B2 na
zacisk B1 z A9 oraz B2 z A10.

Jezel i ni e Korzzeywsnteada r angch przyciskdédw do pobud
praezania zasilan PPZ, to zacisk B10 nalezy pozo

8 Uruchamianie

8.1 Informacje ogodlne

Po zainstalowaniu automatu AZRS-2 nal ezy przeprowadzi ¢ uruchom
przyj et yasiad a mi dotyczagcymi urzgdzen Zabezpieczen
Obejmujeononastepuj gce czynnosSci

T sprawdzenie zgodnos$ci projektu uktadu autkoemat y
znami onowg, zegroa cnagj aucw asgzec zn a :
- wartos$nomwaminapi e¢ zasilajacych pomocniczych

- warto$é¢é znamionowa napiecia pomiarowego

- prawidtowo$é stosowanych zabezpieczen obwodbod
wkt adek bezpieczni kowych l ub prady znami on
samoczynnych)

- czy nie jest przekroczona dopuszczalna obci g7z

sprawdzenie poprawnosci montazu

nastawienie opbédzZznienia cztondébw czasowych

astawienie programu dziatania automatu

ciggtos¢ obwoddébw uziemiajagcych

= =4 4 A -2
=}

uruchomienie =nywd ewyk arm&kmninem pr ob funkcjonal ny

z ewentualnymi korektami w zakresie nastaw paramet r 6w dzi at ani a.

8.2 Parametry nastawiane w automacie

l.Unh-znami onowe napiecie sieci

Znami onowe napiecie sieci, wedtagi knadpiegd rmhae dgy
Do automatu za posSrednictwem przektadni kow napi
Znami onowe|j 100V. Odpowi ada to znami onowe|j wart c

napiecie sieci na wysS waritd @aicaz uw bwaragt podiaavam ep iner
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2Ur-dopuszczalne napiecie rezerwowe

Mi ni mal na wartos$s¢ napiecia rezerwowego, by mozl
danego punktu pomiarowego.

Kontrol owana jest wyzsza wart o&dvychlpld3il3dL® obydwu
Parametr nastawiany jest indywidualnie dla kazde

3.Ug-napiecie rozruchu cztonu tgSZR
Wartos$sé¢é napiecia na szynach, poni zej kt ér ej Z0S
tgSZR i rozm@mand A@ae @iud odnait a/tk i SZR od obnizenia napi

Kontrol owana jest wyzsza wartos$c¢ spd3ildl® obydwu

4. Un-napiecie roztrSZR lwitozc z+t ondéw

Wartos¢ napiecia na szynach, poni zej wkgb&3ZBjw, nas
oraz wartos$¢ napiecia na szynach, poni zej kt 6r e
wyt g c z tod wkegklach SZR i PPZ.

Kontrolowana jest wyzsza wartos$c¢ spd3indl® obydwu

5,Us-napi ecicé ur ¢ z284B

Wartos¢ skokowego obnizenia napiecia na szynach
czasu rozruchowego trSZR_gs.

Kontrolowana jest wartos$¢ skokowej zmiany +#®api ec

L2-L3iL3-L1.Dopobudzeni a automatyki wystarczy skokowa z

6.Uul-napiecie rozruchu cztonu U< 1 st.
Napiecie rozruchu cztonu podnapieciowego U< 1 st

Kontrol owana jest wyzsza war t ygazdvych pldZil3BL® obydwu

7.Uu2-napiecie rozruchu cztonu U< 2 st.
Napiecie rozruchu cztonu podnapieciowego U< 2 st

Kontrol owana jest wyzsza wartos$c¢ spd3ildl® obydwu

8. tgSZR - czas graniczny dla SZR

Czas przeznaczony na dokonanie przeltagczentgSaR w ¢
przetgczenie nie zostanie zakonczone nastagpi pr
zostaje uruchomione z chwiillgamyd agradeatiawowd gaae zn$

wyt aczni ka), obni zenia wartos$ci napi ecUggSZrRaed s zy
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zani ku napiecia), skokowe|j zmi any napiecia (SZR
sie zewnetrznega) gmpgbswytWwgtaoizk zasilania pods
wyt gczaj gcego) l ub poj awieni a si e zewnetrzneg

zewnzaego sygnatu pobudzajagcego).
Parametr nastawiany jest indywidualnie dla kazde

9. tgPPZ,SPP - czas graniczny dla PPZ i SPP

Czas przeznaczony na dokonanie przetgczen w cyk
granicznym tgPPZ,SPP pr zet gczeni e nie zostanie zakonczone
cyklu PPZ 1l ub SPP i @r. z jddnd ieg zvwang tearc zazswwamist aj

pobud zeni a aut omatyki P P dczehiavbcyklu®GRPm oczeci a pr zet

10. twSPP - czas wyczekiwania na SPP

Czas przeznaczony na rozpoczeci e przetaczen w
wyczekiwaniatwPPZ pr zetlt gczeni e nie zostanie rozpoczete
SPP i przejs$cie w stan czuwani a. Odmi erzani e cz
wykony wani a udanego przetagczenia w cyklu SZR iamd z
napi eci a.

11.trSZR w-opo6zZznienie SZR w od zani ku napiecia

Czas wykorzystywany j est przy SZR wolnym od z
wyt gnciza wyt gczni ka zasilania podstawowego wprowa
w przypadku chwil owy ch zani kéw i spadkow napiecia na sz
zostaje uruchomione z chwilag obnizenia n&wpiecia
Parametr nastawiany jest indywidualnie dla kazde

12.trSZR gs-opo6zZni eni e SZR gqs od skokowego obni zeni a
Czas wykorzystywany | est przy SZR szybkim od s
opéznieni a wyt agaczeni a wyt aczni ka zasilani a po
zadaniad zabezpieczsine ioducczioantiaclni a SZR w przyp:
rozdzielni. Odmi er zani e czasu zostaje uruchomione z <c¢hy
szynachowart 0§ ¢ przekraczajagcdswartosé¢ nastawi ong

Parametr nastawiany jest | hdywirdealgrizendlaa kazde

13.trSPP-op 6 Zni eni e rozruchu SPP
Jest to czas opoO6zZznienia wykonania przetaczenia

chwil owego pojawienia sie napiecia w torze zasil
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z chwil aaimojsawi enapiecia w tor ze Uz Bosodnieazprgicsasna p o W
trtSPPnastepuje rozpenazecie przet agcz
Parametr nastawiany jest indywidualnie dla kazde

1l4.toz-opoO6zZznienie zatgczenia wytagcznika
Jest to ozeasi apwygenerowania impulsu zatagczajac

zostaje uruchomione z chwilag obniocdeni aasdpwéona |

15.top-opdb6Znienie powrotu przy PPZ w

Czas wykorzystywany jest przy nieudanym PPZwolnym ( ni e zat aczyt si e wyt g

opbébznieni e wygenerowani a i mpul su zat gczajacego
Odmier zani e czasu zostaje uruchomione z <chwil g, g
wy tzailc

16. tskz - kontrolaskutecz nosci zat aczenia wytagcznika

Czas testowania skutecznosSci zatgczenia sie wyt .
el i minacj.i btednego dziatania automatu w przypa

czasu zostaje uruchomianei g whiwadcaniziaank nJ @skz | |
wyt gcznik j est nadal zamkniety, t o oznacza, z
zatendze wyt gczni kitskz jiegw owzyd sgicezeni e, to automat
niezatagczeni a sie wytagcznik
17.twz-czas wtasny wytgcznika ,zatagcz”

Czas wykorzystywany | es t-sygchranigznyph: Jest to gzaszwgpizedaenih g U ¢
wygenerowania impulsu zatgczajagcego w czasie prz

Parametr nastawiany jest ind#axywidualnie dla kazde

18.tiw-i mpul s sterujacy wol ny

Czas formowania impulsoéw sterujagcych wolnych or a
Anieprawi dimiwgp SZWRiOdJowyiAPRd z 1 ad aRBdRHWSyZRD trwania
i mpul sdéw st er ujngreogtaerskréagntyag ovz rcihkwva |'i zmi any st anu

19.tis-i mpul s sterujgcy szybki

Czas formowania impulsdébw sterujagcych szybkich. F
zostaje skrdécony w chwili zmiany stanu wytacznik
Parametr nastawianyjest i ndywi dual ni e dla kazdego rodzaju p
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20.tiodc-i mpul s odcigzani e

Czas wykorzystywany ] est przy przetgczeniach W
odcajaggzcego wyt gczajgcego wybrane napedytupowgrh 6r e
samorozruchu. Rzeczywisty czas trwania i mpul su c
stanu zwiyk aczat gczanego i odbudowaniu sie napieci

2l.dfi-dopuszczalny kat rozchytu napieé zasilajagcyc
Wartos¢ kat a mi ethzy nadpewi atn powyze|j kt 6rego
wykonywan i a przetltgczen synchronicznych. O wyborze
decydujehWwigti wzainicjowania przetaczeni a.

Kontrol owane sag napi-l€2ci a miedzyfazowe L1

22.dU —dopuszczalnenapi eci e rdzni cowe

Wartosé geometrycznej réoznicy napiecia miedzy

dopuszcza sie do przetagczen synchronicznych. O w
decyduj e napiecie roznicowagczewia.c hwi | i zainicjowani

Kontrol owane sag napi-lé€cia miedzyfazowe L1

23.df-dopuszczalna rdédznica czestotliwos$ci

Wartos¢ rdéznicy czestotliwosci miedzy odpowiedni
do wykonywania przetagczen synchropwamagoh.pr De twy
decyduje r6znica czestotliwos$ci w chwili zainicj

Kontrol owane s3g napi-le€cia miedzyfazowe L1

24.dU gs-dopuszczalne napiecie rdéznicowe (qs)
Wartosé geometrycznej réoznicy napieacwwzeni edizgr e
dopuszcza si e do -gynclwamitzgychz en quasi

Kontrol owane sa napi-l€2ci a miedzyfazowe L1

25.df gs-dopuszczalna rdéznica czestot. (qs)

Wartosé rdéznicy czestotliwosSci mi edzy odpowi edni
do wykonywani a psryznectharcozneinc zgnuyacshi. O mozl i wosc-i wy
synchronicznego decyduje ro6znica czestotliwos$ci

przetgczeni a.
Kontrol owane s3g napi-le€cia miedzyfazowe L1
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26.tos-op6zni eni e sygnalizacji nieprzygotowani a
Czas opoOzZznienia sygnalizacij. zewnetrznej ni epr z
|l ub niejednoznacznoscig odzewdw stanu potozeni a

t r wa Kk rtésct@gygnalizaga nie zostaje pobudzona.

27.tip-czas i mpul séw przemijajagcych sygnalizacij.

Mi ni malny czas trwania impulsdbw sygnalizacj. ze
grupyonast epuj gcych nazwach:

{ stn — stan automatu

- sygnalykada pr z edpdygdtowania” pohyozeme PPZ lub SPP” ,

- sygnalizacj a j est pobudzana przez czas trw
przyczyna (przetgczenie) ttipvatlbr Gygjnahi zaonpat § wa
czasu tip

f zak-zakohczenie przetagczenia

- sygnatiyepr,awi dgowy ,nPiPeZp rl auvbi d3RoRwg z iSZRdAdni e SZR

- sygnalizacja jest pobudzana przezczastippo zakonczeniu przetltagczeni
1 dzi—dzi atani e automatu

- sygn@azi:agani € ,aut omat u

- sygnalizacja jest pobudzana przez czas trwania przet gczeni a, a jezeldi
kr6cej nitip, ntacs tsaywgan al i zacj a | épt przedtuzana

T U<t—cztony U<t

T sygnalizacja jest pobudzana przez czas obni ze

kr dcej n itip, tosyalizaciwpe st pr zedt utpana do czasu
W przypadku nastawienia-0 , 1 sygnali zacja zewnetrzna bedzi e |

nastepujacego w chwili odbl okowani a automat u.

28.tul-opO6Zni eni e dzU<tdistani a czt onu
Opd6éznienie dziat ani egod<t} osntuo proidan akpa retcrimlwuj gcego

29.tu2-opo6zZni eni e dzU<tRistani a czt onu
Opd6éznienie dziatani a W<t2d osntuo proidan akpad retcri mlwmejgegpc e g o

30. zezwolenie na SZR

Zezwol enie na wykonwywwewkkeu p8ZRBR}I aazsderawi ane indy\
kier unku przetagczen. W pATappaodhkatndbsdawiee mogt wyk
w cyklu SZR dla danego kierunku a w przypadku nastawienia ANpr zet gczenia w cy.

danego ki er umstawonebedg od
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31. zezwolenie na SZR sb

Zezwol eni e na wykonywani e przetagczehn synchroni
zewnetrznego sygnatu pobudzajgcego nastawiane i nd
W przypadku nastawienia ATO aut omatmébedawiyk ony wa é przet gczer
bezprzerwowe dla danego kierunku. W przypadku nastawienia ANpr zet gczeni a syn.

bezpr zer wowe dl a danedgtawiokkei er unku beda o

32. zezwolenie na SZR sb, sp, gs

Zezwol eni e na wykonywkdunSZR synhraniezhega lerprzerwawegoy SZR
synchronicznego z krdétkotr wat a -gynclromiczaego nastawians i | a f
indywi dualnie dla kazdego kierunkuApDPo aalttpamdn .b
mégt wykonywa ¢w qukluzSZR synchrraninznego i quasi-synchronicznego dla danego
kierunku. W przypadku nastawienia ANpr zet gaczenia w cyklu SZR syl
synchronicznego dla danego kierunku beda odst a

przet aenia w cyklu wolnym.

33.zezwolenie na SZR gqs od skokowego obni Uenia na
Zezwol eni e na wykonywani e pr-gyechrencznega odvskokowegol u S
obnizeni a napiecia nastawiane indywidual nizgpadkd!| a |
nastawienia. ATO aut omat bedzi e mo gt wy konywa¢ przet
synchronicznego od skokowego obni zeni a napi eci
nastawienia. AN r zet gc zoykin iSER qwasisynchroni cznego od skok
napi eci a dl a danegdstaioneer unku bedag o

34. zezwolenie na PPZ

Zezwol enie na wykonywanie przetgczen w cyklu P
kikrunku przetagczen. W ATawppadatndstdawiee moagt wyk
w cyklu PPZ dla danego kierunku. W przypadku nastawienia AN@r zet gczenia w cCy|
danego ki erunku beda odsANpesbone OwWNawmbhaweepeednocze:

mozl i wosci wykitnyva mioa zvag 20yws przet gaczen w cykl u |

35. zezwolenie na PPZ sb

Zezwol eni e na wykonywani e przetaczeh w cyklu
nastawi an e indywi dual ni e dl a kazdego kierunRATo pr
automatbed zi e mogt wykonywaé¢ przetgczenia w egokdbu PF

danego kierunku. W przypadku nastawienia ANpr zet gaczenia w cykl u PPz
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bezprzerwowego dl a danego kierunku bedg odstawione i

rodzaje przet gczen.

36. zezwolenie na PPZ sp

Zezwolenie na wykonywanie pr zet gczen w cyklu PPZ synchronicz
wzasilaniu nastawiane indywidualnie dla kazdego
ATO aut omat bedzie mbgt wykonywad¢ przetagczenia w
p r z e r magilaniv dla danego kierunku. W przypadku nastawienia ANpr zet gaczeni a w ¢
synchronicznego z krdétkotrwatg przerwg w zasilan

mozna wa&kbbn edynie inne rodzaje przetltagczeh.

37. zezwolenie na PPZ gs

Zezwol eni e na wykonywani e p r z syinchroricenégo mastawiand | u
indywidual ni e dla kazdego kierunku pr A&@DbaacuzteonmatW bp
mégtyk omny wa € przet gczeni a -syamchrooigziketjou dla RIBnEgo Hierumlgl.i

W przypadku nastawienia ANpr zet gaczeni a w -syndarbnicznegcP® dla danegos i

ki erunkdstbewigo me i bedzie mozna wykonywac¢ jedyni
38. zezwolenie na PPZ w

Zezwol enie na wykonywanie pr zetlt gcane indywdualoigg dld u P
kazdego kierunku przetaczen . ATW apurtzoynpaatd klue dnzai set amid
p r aadnia w cyklu PPZ wolnego dla danego kierunku. W przypadku nastawienia A N 0
przetgczgrkilaa WPZ wolnego dla daniegmome ki ebernku e

wykonywaé¢ jedynie inne rodzaje przelagczen.

39. zezwolenie na SPP

Zezwol enie na wykonywanie przetgczen w cyklu S
kikrunku przetagczen. W ATawppadkatndsidawiee midagctz ewyi ka
w cyklu SPP dla danego kierunku. W przypadku nastawienia AN@pr zet aczenia w cyl
danego ki erunku bedag odisNjdcewtomewnNaatzawi ¢ cRidemoc z e

mozIliwosci wykitnyva mioa zvag 20yws przet gaczen w cykl u ¢

40. zezwolenie na SPP sb

Zezwol eni e na wykonywani e przetagczen w cyklu
nastawi an e indywi dual ni e dl a kazdego kierunRATo pr
automatbed zi e mégt wykonywac¢ pr zet aiczaegmbezarzewowegokdla u S F

danego kierunku. W przypadku nastawienia ANpr zet gczenia w cyklu SPF
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bezprzerwowego dl a danego kierunku bedg odstawione i

rodzaje przet gczen.

41. zezwolenie na SPP sp
Zezwoleni e na wykonywanie przetgczen w cyklu SPP s
wzasilaniu nastawiane indywidualnie dla kazdego

ATO aut omat bedzie mébgt wykonywadé¢ przet gckeni awan

przerwag w zasilaniu dla danego AlNmerehkozeWi par wy g
synchronicznego z krdétkotrwatg przerwg w zasilan
mozna wa&kbbn edynie inne rodzaje przetltagczeh.

42. zezwolenie na SPP gs

Zezwol eni e na wykonywani e p r zsynclyanizzaego nastawdagek | u

indywidual ni e dla kazdego kierunku pr A&@DbaacuzteonmatW bp
mégtyk omny wa ¢ przet gczeni a -sywchrooigztkehou dla SIBnego gierumldl.i

W przypadku nastawienia ANpr zet gczeni a w -sydaroniczne§d® #a danegos i

ki erunkdstbewigo me i bedzie mozna wykonywac¢ jedyni

43. zezwolenie na SPP w

Zezwol eni e na wykonywauwn$P® wgnego emasimwiane imdywidualoig éld
kazdego kierunku przetgczen.ATW apurtzoynpaatd khue dnzai set ama ¢
p r aadnia w cyklu SPP wolnego dla danego kierunku. W przypadku nastawienia A N 0

pr zet gc zyklo iSBP woelnego dla danego ki er unku bedg odstawione

wykonywaé¢ jedynie inne rodzaje przelagczen.

44.bl okowani e automatu po wykonaniu prawidgowego
Nastawianie sposobu dziataniu automatu po wykon:
W przypadku nastawienia A d automat po wykonaniu SZR zostanie trwale zablokowany

aw przypadku nastawienia AN@o0 wykonaniu udanego przetagczeni
czuwania (gotowos$¢ do wykonania kolejnego przet a

Nastawieni e parametru ni e wpi gwas ama c znyorznl e gnoo § @ |

powrotnego. Jezeld aut omat wykona pr awi-gyhchrongcznggo z e t &
od skokowego obnizenia napiecia lub SZR wolny
uaktywn i o n a to niezal eAdonki aed yo da untaosntaatwii epnoi awy k on,ani u

automat przejdzie do wykonaniasamoc zynnego przetaczenia powrotneg
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Jezel i przetagczenie w cyklu SZR bedzie nieudan
dziat ani e aut omat u j est uzabeznprozet godenwyak ooy wa
ni eprowowsdi. Zostato to omoéwione szczegOtowo w p.
45.pobudzenie automatyki odci NUOani a

Pol ecenie generowania i mpulsu odciagzajagcego wyt

braty udziat u w  guchu. p\8 vprzypadks aastawienia AT O aut omat b e
generow a } i mpul sy odcigzajace dl a danejANauwokatykai a

odcigzania kdj B Hadejesedst awi ona.

8.3 Klawisze sterujace na tablicy synoptycznej
Ptyta czol owawypdwanadrua jwespgi e¢ kl awi szy sterujagc
j est dostep do wszystkich funkcij i urzagdzeni a.

wielopoziomowy m menu ur zgdzenia. Struktura menu zost a
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8.3.1 Poziom giéwny menu

Po zatagczeniu automatu na wyswietlaczu wukazuj e
zawierajacy pomiary napiec. Poziom gt owny menu
pomi edzy ktorymi przechod<iP: sie za pomocag Kkl awi sz
Pomi ary napieé¢ (domys$l ny)

Stan automatu

Pomiary dU, dfi

Pomiary f, df

Licznik cykli SZR

Licznik cykli SPP

Zegar czasu rzeczywistego

= =4 -4 A4 -4 -8 A -2

Komuni kat o ostatnim przetgczeniu

T Historia przetagczeh.

Naci $nieciESChhawiosvnd nym ekr ani em pavodgeautonoatyézree gt 6
przej$cie do ekranu domys$sSlnego z pomiar ami napi e
Naci $ni eciBESCkd advo walanym ekranie na poziomie gt déw
ODSTAWIENIE automatu.

8.3.2 Historia przetaczen

Aut omat wumozliwia przeghatd@wi e dziasniechupkbpela:
igodzing ich wystapienia. Dostep do nich jest mc
sie na poziomie gtoéwnym menu. Po prMEMjusyskiujamy d o

dostep do dzireisk etcGw &oamut atnich przeltagczeniach,

pomoca k| &xw* s XKywawzdy komuni kat o przetgczeniu wypos
tj . numer kol ejny, dat e i godzine wystagpi eni
ponumerowane od 0 do 9, przy czym ostatnie ma numer 0.

Powr Ot do poziomu gtdwnego menu naBSCeap dowanynpr z e

ekranie historii.

8.3.3 Poziom nastaw

Naci $ni eci MENkdnawd sw@al nym ekranie na poziomie gté
przej S$cie do poziomu nastaw menu. Poziom nastaw
pomi edzy Kkt orymi przechod<«ib: si e za pomocag kl awi sz
1 Nastawy - zestaw 1

1 Nastawy - zestaw 2

1 Nastawianie zegara czasu rzeczywistego

1

Ust awiani e adr esuszaregovgychat u dl a t gczy
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Powr Ot do poziomu gt oébwnego menu naBSCeaa@ dowanympr z e

ekranie poziomu nastaw.

8.3.4 Nastawianie zegara

Nastawianie zegara |jest mo z 1|l i we p onastawibnieazegara z

czasu rzeczywistego” . $HNmaic¢ci e MENAwowaaduj e miganie wskazni |
Kolejne naciskanie klawisza MENU z wksez a mi gaj gcy wskazmn<iikposwdkadujda
praezenie aktualnie nastawianego wskaznika na mi
wskazni k mozna zwiekszac¢ pop MENUz Zatwiardzense knaweji nastaky! a wi
nastepuje po nadiEM,nia crieuz ykg mani jsaz apo E®Caci $ni eci u

8.3.5 Nastawianie adresu automatu

Aby podjagé¢ komuni kacje z aut ometstd. Jesatd koniegzneze t a wi
wzgledu na specyfikacje prot ok atomatt MODBUS, Kkt odoryn
Nastawianie adresu jest mozIl i we p astawignteradresi dia z p
gNczy sz€e€r,egblwgcBni ecNIEAIU & d wavd 5 jz @ tlenmiey §wiaizdki obok
aktualnego adr esu. Zmi ana adr esu nasit>efawierdzenie aaowg 0 Mo C

nastawynast epuj e po naciMEMBaezygnua Kjl awp e zrmaci BSCi eci u Kk

8.3.6 Przegladanie i zmiana nastaw automatu
Automat posiada dwa zest awy po 45 nastaw. Z poziomu nast.

ktor y chcemy przegladaé¢ | ub 2z Mibastawyii aastawld p 1 Madtavyiwy b 6 1

zestaw 2" . Naci $ni e MENY plolwaowiug 2za przej scie do wybrar
Przegl gdannastaw jest mozli<we za pomocg kl awiszy

Wprowadzeni e nowej wartosci nast awy MBNE qdo ggstu j e
sygnalizowane zaswieceniem gwiazdki obok zmienianej
<i> Jezel wybmanéi nlkat awaametr édw (np. kierunk
wy § waneat lobok wszystkich parametr 6w, a co za tym
jednoczes ni e. Aby zmieniaé¢ tylko wybrany parametr d

kilka razy klawisz MENU.

Zatwierdzenie nowej nastawy nMEMf epujezypygnaaicaspo
klawiszaESC, po czym mozI|l i we |jest przegladanie kol ejn
Zapisanie i uaktywnienie zestawu nastaw lub zaniechanie wszystkich dokonanych zmian jest
mozl i we po naci $ESGrauelkdamwiesza dowolng zat wier
zapyta ot o czy zapisac nowe nastawy, czy anMHBMowa ¢
spowoduje zapis nastaw, aESCr ezygnacj e.

Do momentu zapisania nowych nastawur zgdzeni e korzysta z poprzedn
edycij i rozpocznie sie dowolne przetagczeni e, to 1

dokonczone z nastawami ,omenéie aeabowigzywahyawpmze
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Ur zgdzeni eprwz ecgzlagsdeeni a | ub dokonywania jakichkol
wstanie czuwani a, a ewentualne zmiany sg uaktywi
war unki em, ze automat nie jest w tym czasie pobuc

8.4 Protokot transmis;ji

8.4.1 Wstep

Automaty typu AZRS-2 maj a mozl i wos¢ komuni kacj i z nadr
iwi zualizacji. Mozl iwy |jest:

1 odczyt aktualnego stanu rozdzielni,

1 odczyt aktualnego stanu automatyki SZR,

T sterowanie wytagczni kami ,

f sterowani e auitPPapnat ykag SZR

T odczyt bufora rejestratora zdarzeh,

T odczyt informacji o wykonanych przetaczeniach,
1 wprowadzanie i odczyt nastaw,

Komuni kacja moze by¢ realizowana w dwéch wariant
1 wersjastandardowa-t yl ko protokdét Modbus RTU,

T wersja z dodat k owy mcyjmmd-upg reant okkadrhu nMdkdab u s RTU

standardowej) oraz dodatkowo IEC 60870-5-103, IEC 61850.

8.4.2 tacza komunikacyjne

Automat w wersji standardowej wyposaza Sie wW nas

T “Port s z e rgeng ocaveyd’o DB9 umi eszczone na ometdoci e
wspoétprz komputerem prze2BdsSnym, standard RS

T “Port szer-elgbwygt Y2Kowe gniazdo WAGO, Zzabudowa
wyjadwyich aut omat u, dedykowane do wspoétpracy z |
momlosSci g wybor u-232(R&-488fdgc RS Swiatt owodowe,

Automat z dodatkowym modutem komuni kacypweyoraz pos

dodatkowo:

T Zzt gcze Et h e F nzeatboundeo wa n e W sagsiedztwie gni azd
dedykowane do wspoét pracy z nadgauh, emem sterowania |

T Zt gcze Et h e r nzeatboundeo wa n e W sagsiedztwie gni azd

nieaktywne.
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Opis wyprowadzen gniazda “Port szeregowy 27":
Nr wyprowadzenia |Funkcja

1 SET

2 RS 232

3 RS 485

4 FIBR

5 GND

6 RxD

7 TxD

8 GND

9 Tx+

10 Tx-

11 Rx-

12 Rx+

Wyboru standardu tgcza “Port szeregowy 2" dokon
(Set) z:

1 wyprowadzeniem nr 2 dla RS-232

1 wyprowadzeniem nr 3 dla RS-485

T wyprowadzeniem nr 4 dla tacza $wiattowodowego.
tacze RS 93@opabwadzi ¢ nastepujgco:

Styk gniazda Sygnat RS
5 GND
6 RxD
7 TxD

tacze RS 485 nalezy doprowadzi ¢ nastepujaco:

Styk gniazda Sygnat RS
8 GND
9-12 Rs+
10-11 Rs-
UWAGA:

W PRZYPADKU NI EPRAWI DL OWEGO DZI AL ANI A KOMP U’
STEROWANIA, LUB WYMUSZENIU PRZEZ SYSTEM KOMPUTEROWY STANU ODSTAWIENIA

I ZERWANI U KOMUNI KACJI Z SYSTEMEM | STNI EJE MOZ
WYMUSZONYCH Z SYSTEMU KOMPUTEROWEGO.
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W tym celu nalezy na okres co naj mni e]j 10 s wy
wcisni etych 2 |l ewych skrajnych przyciskach na kI @
zasilanie automatu.

Zresetowaniu ulegnag tyl ko stany sygnat dédw wprowa

nastaw nie ulegnag zmianie.
8.4.3 Komunikacja z automatem — protokét Modbus

8.4.3.1 Komunikacja z automatem
Komuni kacja z automatem odbywa sie przez fRoUty s

Parametry transmis;ji:

Rodzaj transmisji Asynchroniczna

Szybkos$¢ 9600 bit/s

Liczba bitéw danych 8

Bity stopu 1

Bit parzysto § c i Brak

Numer sieciowy (station|1 . . 24 7. Mozl i wos¢ ustawi ani
adress). aut omat u. Fabrycznie aut omat

8.4.3.2 Stany wejs$¢
Odczyt: Read Registers (kod funkcji: 3)

Rejestr |Nrbitu |[Sygnat Stan sygnat
%R2049 |0 Zewnetrzny sygnat bl okad|O-brak sygna
lj est sygna

1 Zewnetrzny sygnat startO0brak sygna

lj est sygna

2 Zewnetrzny sygnat pWRuUdO-br ak sygna

1-j est sygna

3 Zewnetrzny sygnat pWBuUudqO-br ak sygna
lj est sygna

4.7 Zarezerwowane

8 Stan napiecia zasil aj g (0-zaniskie

lprawi dt owe

9 Zarezerwowany

10 Stan klucza tA Owyt gczony
lzat gczony

11 Zarezerwowany
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12 Zezwolenie na SZR WP->WR 0-brak zezwolenia
1-jest zezwolenie
13 Zezwolenie na SZR WR->WP 0-brak zezwolenia
1-jest zezwolenie
14 Zezwolenie na SPP 0-brak zezwolenia
1-jest zezwolenie
15 Zewnetrzny sygnat bl okdO-brak sygna
lj est sygna
%R2050 |0..9 Zarezerwowane
10 Sygnat “WP zamkniety” O-brak sygn a t u
lj est sygna
11 Sygnat “WP otwarty” O-brak sygna
lj est sygna
12 Sygnat “ Gotowos$sc¢ WP” O-brak sygna
lj est sygna
13 Sygnat wytagczajagcy WP O-brak sygnag
lj est sygna
14..15 | Zarezerwowane
%R2051 (0..7 Zarezerwowane
8 Sygnat “&tiawma rastaw” |0-brak sygna
lj est sygna
9 Zarezerwowany
10 Sygnat “WR zamkniety” O-brak sygnag
lj est sygna
11 Sygnat “WR otwarty” O-brak sygna
lj est sygna
12 Sygnat “Gotowos$c¢ WR” O-brak sygna
lj est sygna
13 Sygnat wytagczajagcy WR O-brak sygnag
lj est sygna
14,15 |Zarezerwowane
Uwaga:
Akt ywnos$¢ sygnat 6w doprowadzonych do
zamknietym kluczu LA ("1 na bicie 10
zewnetrznyath autom
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Sygnaty kontrolowane tyl ko przy zamknietym Kkl ucz

Nrzacisku |[Nazwa sygnat u

B4 Zmiana zestawu nastaw

B5 Zezwolenie na SZR WP>WR

B6 Zezwolenie na SZR WR>WP

B7 Zezwolenie na SPP

B8 Bl okada przejsciowa

B9 Bl okada trwat a

B10 Start PPZ WP>WR lub WR>WP

Bl1 Zewnetrzne pobudzenie SZR WP>WR
B12 Zewnetrzne pobudzenie SZR WR>WP

8.4.3.3 Stany wyjsé
Odczyt: Read Registers (kod funkcji: 3)

Rejestr |Nrbitu |[Sygnat Stan s
%R2113 |0 Stan przekazni ka “ Pobudzeni]|O-rozwarty
1-zwarty
1 Stan pr z&kazniakanie SZR” O-rozwarty
1-zwarty
2 Stan przekazni ka “ Odst awi e n]0O-rozwarty
1-zwarty
3 Stan przekazni ka “Bl okada t]0-rozwarty
1-zwarty
4 Stan przekazni ka “ Bl okada p|O-rozwarty
1-zwarty
5 Stan przekazni ka “ Ni epr awi d|O-rozwarty
1-zwarty
6 Stan przekazni ka “ Ni epr awi d]O-rozwarty
1-zwarty
7 Zarezerwowany
8 Stan przekazni ka U<t 2 st o|0-rozwarty
1-zwarty
9 Zarezerwowany
10 Stan przekazni ka U<t 1 st o|O-rozwarty
1-zwarty
11 Zarezerwowany
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12 Stan przekaznika dziatani e O-rozwarty
1-zwarty
13..15 |Zarezerwowane
%R2114 |0..7 Zarezerwowane
8 Stan przekazni ka “Zat gcz WPO-rozwarty
1-zwarty
9 Stan przekazni ka “Zat gcz WPO-rozwarty
1-zwarty
10 Stanprzekazni ka “ Wyt gcz WP~ O-rozwarty
1-zwarty
11 Stan przekazni ka “ 0Odci gz ani|O-rozwarty
1-zwarty
12 Stan przekazni ka “Bl okada s|0-rozwarty
1-zwarty
13..15 | Zarezerwowane
%R2115 |0..7 Zarezerwowane
8 Stan przekaznitkoa e“nZ abltegzcpzr zVER 0-rozwarty
1-zwarty
9 Stan przekaznika “Zatl gcz WRO-rozwarty
1-zwarty
10 Stan przekazni ka “ Wyt agcz WRO-rozwarty
1-zwarty
11 Zarezerwowany
12 Stan przekazni ka “Bl okada a]0-rozwarty
1-zwarty
13..15 |Zarezerwowany
8.4.3.4 Wartosci U, dU, df, dfi
Odczyt: Read Registers (kod funkcji:3)
Rejestr | Parametr Typ danych Jednostka
%R3672 | Upr unsigned Identyczna jak Un aktywnego
zestawu nastaw
(patrz punkt 8.4.6 — nastawa Un)
%R3674 | Uszr unsigned
%R3675 | Uszt unsigned
%R3676 |Urr unsigned
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%R3677 |Urt unsigned

%R3678 |dU(sz-R) unsigned

%R3679 |dU(sz-P) unsigned

%R3680 | dfi(sz-R) signed [st]
%R3681 |dfi(sz-P) signed [st]
%R3682 |fP signed [0.01 Hz]
%R3683 |fR signed [0.01HZz]
%R3684 | df(sz-R) signed [0.01HZ]
%R3685 | df(sz-P) signed [0.01HZ]
Uwaga:

W rejestrach R3680. . R3685 “ 1 na najstarszym

niemier zal ny z powodu zbyt niskiego napiecia.

8.4.3.5 Zestawy nastaw
Odczyt: Read Registers (kod funkcji: 3)
Zapis: Preset Multiple Registers (kod funkcji: 16)

Lp [Adres Nastawa Jednostka
Zestaw Zestaw
Nastaw 1 | Nastaw 2
0 |%R2177 |%R2433 |Un—-Znami onowe napi e|bl5 Jednostka:
-wartosé¢ nastawy: b|bl4
-b13..b10-powi nny mi ecé¢ W
-rozdzielczos¢: Pat
“RoziBziod¢ znago oma]
sieci Un”
0 0 ][1[V]
0 1 ]0.1[kV]
1 0 [0.01[kV]
1 [%wR2178 |%R2434 |urP [%]
2 |%R2179 |%R2435 |UrR [%0]
3 |%R2180 |%R2436 |Urs [%0]
4 |wRr2181 [%R2437 [ug [%]
5 [%R2182 [%R2438 |[uw [%]
6 |%R2183 |%R2439 |Us [%]
7 |%R2184 |%R2440 [Uul [%0]
8 |%R2185 |%R2441 [Uu2 [%0]
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9 [%R2186 [%R2442 [tgSZR [0.19]

10 |%R2187 |%R2443 |tgPPZ,SPP [0.1 5]

11 |%R2188 |%R2444 |twSPP [0.1 h]

12 |%R2189 |%R2445 [trSZR w WP>WR [0.19]

13 |%R2190 |%R2446 |trSZR_w WR>WP [0.1 5]

14 |%R2191 |[%R2447 [tr SZR_gs WP>WR [0.01 s]

15 [®wR2192 [%R2448 [tr SZR gs WR>WP [0.01 s]

16 [%R2193 [%R2449 [trSPP WR>WP [s]

17 |%R2194 |%R2450 [trSPP WP>WR [s]

18 |%R2195 |%R2451 [toz [0.01 s]

19 |%R2196 |%R2452 |top [0.1 5]

20 |%R2197 |%R2453 |tskz [0.01 5]

21 |%R2198 |%R2454 |twz WP [0.01 5]

22 |%R2199 |%R2455 |twz WR [0.01 s]

23 |%R2200 |%R2456 |tiw [0.15]

24 |%R2201 |%R2457 |tis [0.01 s]

25 |%R2202 |%R2458 |[tiodc [0.1 9]

26 |%R2203 [%R2459 |dfi [s]

27 |%R2204 |%R2460 |dU [%0]

28 |%R2205 |%R2461 |df [0.1 Hz]

29 [%R2206 |[%wR2462 [dU gs [%]

30 |%R2207 |%R2463 |df_gs [0.1 Hz]

31 |%R2208 |%R2464 |[tos [0.1 9]

32 |%R2209 [%R2465 |tip [0.19]

33 |%R2210 |%R2466 |tul [0.15]

34 |%R2211 |%R2467 |tu2 [0.15]

Rozdzielczosé¢ nastawy znamionowego napiecia

od do rozdz. od do rozdz. od do rozdz.

ov 199V 1V 1,00kV |1,99kV |0,01kV |10,0kVv [19,9kV |0,1kV

200V 498 V 2V 2,00kV [4,98kVv [0,02kV |20,0kV |49,8kV |0,2kV

500 vV 995V 5V 5,00kvV |[9,95kV [0,05kV |50,0kV |90,0kV |0,5kV

Lp. | Rejestr Nastawa Jednostka
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Zestaw Zestaw
Nastaw 1 | Nastaw
2
35 |%R2212 |%R2468 |zezwolenie na SZR WP>WR [T/N] (O=N, 1=T)
36 |%R2213 |%R2469 | zezwolenie na SZR WR>WP [T/N] (O=N, 1=T)
37 |%R2214 |%R2470|zezwolenie na SZR sb WP>WR [T/N] (0=N, 1=T)
38 |%R2215 |%R2471 |zezwolenie na SZR sh WR>WP [T/N] (O=N, 1=T)
39 |%R2216 |%R2472|zezwolenie na SZR sb,sp,qs WP>WR [T/N] (O=N, 1=T)
40 |%R2217 |%R2473|zezwolenie na SZR sb,sp,qs WR>WP [T/N] (O=N, 1=T)
41 |%R2218 |%R2474 |zezwolenie na SZR gs od skok. obn. nap. WP>WR | [T/N] (0=N, 1=T)
42 |%R2219 |%R2475 |zezwolenie na SZR gs od skok. obn. nap. WR>WP | [T/N] (0=N, 1=T)
43 |%R2220 |%R2476 |zezwolenie na PPZ WP>WR [T/N] (0=N, 1=T)
44 [wR2221 [%R2477|zezwolenie na PPZ WR>WP [T/N] (0=N, 1=T)
45 |%R2222 |%R2478 |zezwolenie na PPZ sb WP>WR [T/N] (O=N, 1=T)
46 |%R2223 |%R2479 |zezwolenie na PPZ sb WR>WA [T/N] (0=N, 1=T)
47 |%R2224 |%R2480 |zezwolenie na PPZ sp WR>WP [T/N] (0=N, 1=T)
48 |%R2225 |%R2481 | zezwolenie na PPZ sp WP>WR [T/N] (0=N, 1=T)
49 [wR2226 [%R2482|zezwolenie na PPZ gs WP>WR [T/N] (O=N, 1=T)
50 [%R2227 [%R2483(zezwolenie na PPZ gs WR>WP [T/N] (O=N, 1=T)
51 |%R2228 |%R2484 |zezwolenie na PPZ w WP>WR [T/N] (0=N, 1=T)
52 |%R2229 |%R2485 |zezwolenie na PPZ w WR>WP [T/N] (0=N, 1=T)
53 |%R2230 |%R2486 |zezwolenie na SPP WR>WP [T/N] (O=N, 1=T)
54 [%R2231 |%R2487 [zezwolenie na SPP WP>WR [T/N] (0=N, 1=T)
55 |%R2232 |%R2488 |zezwolenie na SPP sb WR>WP [T/N] (O=N, 1=T)
56 |%R2233 |%R2489 |zezwolenie na SPP sb WP>WR [T/N] (O=N, 1=T)
57 |%R2234 |%R2490 |zezwolenie na SPP sp WR>WP [T/N] (0=N, 1=T)
58 |%R2235 |%R2491 |zezwolenie na SPP sp WP>WR [T/N] (0=N, 1=T)
59 |%R2236 |%R2492 |zezwolenie na SPP qs WR>WP [T/N] (0=N, 1=T)
60 |%R2237 |%R2493|zezwolenie na SPP gs WP>WR [T/N] (O=N, 1=T)
61 |%R2238 |%R2494 |zezwolenie na SPP w WR>WP [T/N] (O=N, 1=T)
62 |%R2239 |%R2495 |zezwolenie na SPP w WP>WR [T/N] (O=N, 1=T)
63 |%R2240 |%R2496[b1 okada aut. po SZRMP>WMRr [[T/N](0=N, 1=T)
64 |%R2241 |%R2497|bl okada aut. po wyk. pr][T/N](0=N,1=T)
65 |%R2342 |%R2498|pobudzeni e automatyki o|[T/N] (0=N, 1=T)
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8.4.3.6 ldentyfikacja typu automatu i wersji oprogramowania
Odczyt: Read Registers (kod funkcji: 3)

Typ i wersje automatu mozna odczytac¢ z rejestrow
znaki w kazdym rejestrze:

%R3705 starszy baijt 1 znak nazwy ASCI
%R3705 mt ods zy b ajzhak nazwy ASCI
( ,—2automat typu Azrs-2 ; - gutdrhat typu AZRS-3)

%R3706 starszy baijt 3 znak nazwy ASCI
%R3706 mt ods zy b a4zhak nazwy ASCI
%R3707 starszy baijt 5 znak nazwy ASCI
%R3707 mt ods zy b agzhak nazwy ASCI
%R3708 starszy bajt 7 znak nazwy ASCI
%R3708 mt odszy b afzhak nazwy ASCI

it d. %R371xd o
Przyktadowo z R2umomatuoAZR$tac¢ nastepujacy ciag

8.4.3.7 Bufor zdarzen
Funkcj a: Read Regi sters (kod funkcmusi byBg . z Pega
ustawiony na 125.

Odczytbuforaz dar zen

Zawartos$¢ bufora zdarzen otrzymuje sie po ztagcze
Read Registers R4001
Read Registers R4002
Read Registers R4032
Odczyt |jest komp | ®4082y ubo waxsiegogniegcigudy aut omat :
kodufunk cj i (odpowiedz nie jest typu Nor mal Respons
W przypadku bufora zdarzen wystepuje odstepst wc
prawi dt owy tyl ko w przypadku odczytu ramek po 125

Analiza bufora zdarzen:

Do analizy buf or wprzezdagzory st pregram AarsSN.exe, dostarczany przez
producenta wraz z aut omat em. Program automatyc
pozwana na odczyt i zapis zestawOw nastaw oraz na

Aut omat ©przet gczani2al062@16)i | an typu AZRS 87



Instrukcja uUyt|

8.4.3.8 Zegar RTC

Odczyt: Read Registers (kod funkgji: 3).

Zapis: Preset Multiple Registers (kod funkciji: 16).
%R2809 sekundy

%R2810 - minuty

%R2811 - godziny

%R2812 -dzien

%R2813 -mi esi gc
%R2814 - rok (ostatnie dwie cyfry)

8.4.3.9 Stan (status) automatu

Odczyt: Read Registers (kod funkcji: 3)

Wartosé w starszym keadjstanu automatuj tgpsanychr unBignéds 8 :

Wartosé¢ w mtodszym bajcie rejestru R3688: kod pr

Stany pracy automatu

Kod stanu automatu (%R3688 starszy bajt) | Stan automatu
0 Zablokowanie
1 Odstawienie

2 Czuwanie

3 Pobudzenie

Przyczyny stanéw

Kod przyczyny stanu (%R3688 mt o d s z y|Przyczyna stanu

3 Oczekiwanie na warunki do SPP WR>WB

4 Oczekiwanie na warunki do SPP WP>WR

5 Ni ejednoznaczny stan
6 Ni eprawistddrmowyyt gczni K
7 Zewnetrzny sygnat bl
8 Bl okada trwatlta z sysit
9 Zewnetrzny i mpuls wy/
10 Zewnetrzny sygnat pol
11 Za niskie napiecie ng;
12 Bt ad w nagdstawla c h

13 Bt ad w nagdstawla c h

14 Btad w danych zegara
15 Nie podana
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Uwagi:
Wartosci: 55t6g 7Tk ®dyy Opddyczyn bl okady trwa

automatu

8.4.3.10 Informacja o ostatnim przetaczeniu
Odczyt: Read Registers (kod funkcji: 3).

%R3689 Nr komunikatu; typ danych: unsigned
Wykaz komunikatéw

NUMER TRESC Pl ERWSZEGO WI ERSZA KOMUNI KAT
KOMUNIKATU

6 Brak warunkow do PPZ

7 Brak warunkow do SPP

11 Ni eudany SZR od skokowego obnizeni
12 Ni eudany SZR od i mpul su wyltagczaj adgd
13 Neudany SZR od zani ku napiecia

14 Ni eudany SZR od sygnatu zewnetr zne
15 Ni eudany SZR od wytaczenia wyt gczrm
16 Nieudany PPZ

17 Nieudany SPP

21 SZR quasi synchroniczny: od skokoy
22 SZR quasi synchroniczaigegmd i mpul g
23 SZR quasi synchroniczny: od zani kJ(
24 SZR quasi synchroniczny: od sygnat
25 SZR quasi synchroniczny: od wyt gcZ
26 PPZ quasi synchroniczny

27 SPP quasi synchroniczny

31 SZR wolny od skokaowegcad aobni zeni a 1
32 SZR wolny od impulsu wytagczajacegd
33 SZR wolny od zaniku napiecia

34 SZR wolny od sygnatu zewnetrznego
35 SZR wolny od wytagczenia wytagcznikgdg
36 PPZ wolny

37 SPP wolny

41 SZR synchroniczny bezprzerwowy od skok obn nap.

42 SZR synchroniczny bezpr zer wowy od i mpul su
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43 SZR synchroniczny bezprzerwowy od
44 SZR synchroniczny bezprzerwowy od
45 SZR synchroniczny bezprzerwowy od
46 PPZ synchroniczny bezprzerwowy

a7 SPP synchroniczny bezprzerwowy

51 SZR synchroniczny z przerwg od skd
52 SZR synchroniczny z przerwg od i mg
53 SZR synchroniczny z przerwag od zar
54 SZR synchroniczny z przerwag od syd
55 SZR synchroniczny z przerwag od wyt
56 PPZ synchroniczny z przerwa

57 SPP synchroniczny z przer wag
pozosta{Wyj $scie bez podawania komuni katu i

I nformacje o nieudaRge®@th przet aczeni ach:
Odczyt: Read Registers (kod funkcji: 3)

Podana w tabeld] przyczyna nieudanego przetaczeni

rejestru %R3690 i ma s ki podane]j dl a danej przyczyny | est

Rejestr | Maska Przyczyna
%R3690 | 0x8000 Ni e
%R3690 | 0x2A00 Ni e
%R3690 | 0x0080 Ni e wytltagczyt WO (wytagcznik ot wie
%R3690 | 0x002A |Ni e

wytaczyt WzZ (ywyltagczni k zamyk

zatagczyt WZ (wytaczni k zamyk

zatgczyt WO (wytagcznik ot wie

Uwagi:

W miejsce WZ i WO nalezy wstawi ¢ nazwy podane w
%R3691

Odczyt: Read Registers (kod funkcji: 3)

Starszy bajt: | i czni k komuni kat 6w modul o 256 (stan Z W

komunikacie).
Mt ods z yNabzawjyt :wyt gczni Koéw i informacja o przekroc:

Znaczenie poszczegoOlnych bpRIBW: mtodszego bajtu r

Rejestr [Nr bitu |Znaczenie Wartosci

%R3691 |0 Przekroczenie czasutgr |[O-ni e byt przekroc

1-byt przekroczony
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5,4 Wyt gczni k z {00WP
10WR
7,6 Wyt gczni k o{00WP
10WR
Data i czas ostatniego przetagczeni a:
Odczyt: Read Registers (kod funkcji: 3)
Rejestr | Starszy bajt Mt odszy bajt
%R3692 | sekundy minuty
%R3693 | godziny dziehnh
%R3694|mi esi gc rok (ostatnie 2 cyfry)

8.4.3.11 Stan diod LED natablicy synoptycznej
Stan diod zawarty jest w 1.5 rejestrudi okdayz dyu bbict

di ody dwukol orowej. Zero oznacza Swiecenie.

Odczyt: Read Registers (kod funkcji: 3).

Automaty typu AZRS-2 produkowane sag w wer sji standard i
wers j i automatu roézny jest rozktamadj el eménhéwspgaat

o0 stanie poszczegélnych diod:

Rejestr | Nr Sygnalizacja

bitu
AZRS-2 wersja standard AZRS-2 werja “lustro”

%R3695|0 Brak gotowosci|Brak gotowos$Sci WP

1 Nie wykorzystany Nie wykorzystany

2 WP OTWARTY WR OTWARTY

3 WP ZAMKNI ETY WR ZAMKNI ETY

4 WR OTWARTY WP OWTARTY

5 WR ZAMKNI ETY WP ZAMKNI ETY

6,7 Nie wykorzystane Nie wykorzystane
%R3696 |0 UP kolor zielony UR kolor zielony

1 UP kolor czerwony UR kolor czerwony

2 UR kolor zielony UP kolor zielony

3 UR kolor czerwony UP kolor czerwony

4 Usz kolor zielony Usz kolor zielony

5 Usz kolor czerwony Usz kolor czerwony
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6,7 Nie wykorzystane Nie wykorzystane
8 Brak gotowos$ci|Brak gotowosSci WR
Zasilanie Zasilanie
10 Odstawienie Odstawienie
11 Zablokowanie Zablokowanie
12 Bl okada trwat a|lBl okada trwat a
13 Bl okada przemBl okada przemi|j
nieprzygotowanie nieprzygotowanie
14 Brak warunkow |[Brak warunkow do pr
szybkich
15 Czas graniczny Czas graniczny
Uwaga:
Lampki do sygnalizacj. napiec¢ (UA, UB, UszA, Us
z6ttym.
Jes|i bity informujagce o $Swieceniu w kolorze zi €

o Swieceniu
8.4.3.12 Liczniki SZR i SPP

Liczniki

Il ampKki

wykonanych

w kol or ze

przetltgczen

Odczyt: Read Registers (kod funkcji: 3), typ danych: unsigned.

z6ttym.

SZR i SPP znajduj

Rejestr Licznik
%R3699 SZR WP>WR
%R3700 SZR WR>WP
%R3703 SPP WR>WP
%R3704 SPP WP>WR
8.4.3.13 Sterowanie automatyka SZR i PPZ
Odczyt Read Registers
Zapis: Preset Single Register. Kod funkcji: 6.
Zapisanie wartosci O oznacza wustawienie

odpow

(dowolnej liczby <> 0) oznacza ustawienie odpowiedniej zmiennej na true.

Rejestr | Polecenie

%R2705 |Zat aczenie |/ wytltaczenie (odbl e &dpowiadmik lducza
LA
O—-automatyka wytaczona (odstawiona)
l-automatyka zatgczona (odbl okowana)

%R2716 |Start PPZWP>WR, WR>WP-odpowi edni k pr zyciWRku WRstW

Aut omat
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Wpi sani e wartos$ci 1 jest rownowazne W
WR> WP "

Po odebraniu polecenia automat zeruje z

Uwagi:

Automatyka jest zatagczona (okdblokxowAnpe¢st gdgt § &bk
innym przypadku (gdy %R2705=0 l ub kl ucz LA | est
(odstawiona). Aktualny stan automatyki okr e s | a bit %R&062 r (egutersatykau
odstawiona; l:automatyka odblokowana).

Przetgczenia w cyklu PPZ moqg“as tbayrctlubpoByEidrduzpapnzez pr z
wpis do odpowiedniego rejestru wartos$ci 1.

8.4.3.14 Sterowanie wytgcznikami

Zapis : Preset Single Register

Wyt gczni kami mozna sterowac¢ tylko w przypadku
%R2062 w st ani e “0” )yt astzenriokwaammii eaun omat u odbywa
odpowi edni ego kodu rozkazu (typ danych: unsigned)

Preset Single Register (kod funkcji: 6). Rejestr ten jest zerowany przez automat natychmiast po

odebraniu rozkazu.

Rejestr | Kod rozkazu Polecenie
%R2719 |1 Zatagcz WP torem bezprzer wowy n
2 -
3 Zat gcz WR torem bezprzer wowy n
4 Zat gcz WP torem z przerwag
5 -
6 Zat gcz WR torem z przerwa
7 Wyt gcz WP
8 -
9 Wyt gcz WR

8.4.4 Komunikacja z automatem - protokot IEC 60870-5-103 (dotyczy wersji z
dodatkowym modutem komunikacyjnym)

Opis komuni kacji znajduje sie w osobnym dokumenc

8.4.5 Komunikacja z automatem - protokét IEC 61850 (dotyczy wersji z
dodatkowym modutem komunikacyjnym)

Opis komuni kacij.i znajduje sie wW osobnym dokumenc
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9 Eksploatacja
Automaty typu AZRS-2 f i rmy Energotest konstruowaneegsng w t

wymagaja specjalnych zabiegbébw ekspéribatacyjnych,

9.1 Wymiana baterii w automatach AZRS-2

We wczesd$niej s zy cnatbwzastosowanco batergjne tpadtrzymanie zasilania zegara

czasu rzeczywistego [ pami eci ul otneij. w po

kondensator e m. Obydwi e wersje automatdédw mozna wstepni

na tabliczce znamionowej:

f W automatach wyprodukowanych w roku 2005 i p o
baterii. W zamian zastosowano modut kondensato

T W roku 2004 produkowano zard6wno automaty z bat

T Wyprodukowane w rokut330omddiutwezzdanieej ami a

Jednoznacznej identyfikacij. mo zna dokonat¢ pr z
wprowad zani a nastaw i odczytu rejestracij.l zdar zen
nastawy | ub rejestracje zdar zehsja(apiamaty). Infokradaj oi Zo
sposobie podt r zymani a zasilani a (bateryjne l ub kond
Plik-> Wt asciwosci. Jezeli uzywany program komput er
podtrzymania zasilania, tao wreals¢ 2y pz agtr @asnuwadéo sn

www.energotest.com.pl.

Trwatlt os¢ bateridi wynosi 10 | at pod warunki em, Z
(wbébwczas bateria nie |jest obcigzona) . Przed up
automatu zleci ¢ wy mi ane bateridi (np. przy okazj.i bada
przez wuzytkownika jest niemozliwe z powodu koni e
Nalezy mie¢ na wuwadze, ze podczas wymiany ban er.

rejestrator ze zdar zen.

W przypadku przekroczenia terminow trwatos$ci b a
si e trwatym odstawieniem automatu. N a wy Swi et
nieprawid t owo$ci ach w pracy zedgariaclhuby aoamiyemr aswiedtu
luborozt adowani u baterii. W takim przypadku nalezy
Wy mi ana baterii jest mozl i wa:

1 W laboratorium Energotestu — Zakr e s prac obejmuje wymiane b

automatu w zakresiebadan wyr obu. Czas potrzebny na wykon
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I Przez serwis Energotestu na obiekcie — Zakr es prac obej muj e Wy m
sprawd zeni e funkcjonal ne aut omat u przy uzyciu
mo z | i wykohahia @kresowychbadan aut omatyki SZR.

Energotest nie przyjmuje odpowiedzialnos$ci za d

przez osoby nieuprawnione.

9.2 Badania okresowe
Co naj mni ej 2 razy w roku nalezy przeprowadzi ¢ p
Badania o kresowe w zakresie prdéby wyrobu nalezy wy

zaleca sie stosowaé¢ specjalistyczny tester np. T

9.3 Wykrywanie i usuwanie uszkodzen

W przypadku stwierdzeni a j alwi cdhziod twa reiku na wetpa ma
sygnaliz acj i l ub ztego odzwierciedlenia stanu pot oz
ni ezamticec odstawi ¢ aut omat i pozbawi ¢ go napiecia

jest spowo dowane ni epraesvndbbwygthéwt aeawnetrznych nal e
zewnetrzne od &ut(pmater AZPS eci e wtykodw) i skont
serwisuproducent a kt o6ry wskaze dalszy tryb postepowan
W trakcie zgtaszania uszkodztean inaa |lperzzye dpsotdaawi:ci el o
T typ automatu,

numer fabryczny,

miejsce zainstalowania automatu,

objawy uszkodzenia,

nazwi sko osoby prowadzagcej sprawe,

= =4 4 A -2

telefon kontaktowy.

10 Transport i magazynowanie

Opakowanie transportowe powinno pos ibedgea ddary, @k i S @
okresl ony | esiEN60255-21-1ma96 iPN-ENN60255-21-2: 2000 dl a Kkl asy
Dostarczone przez producenta urzadzenie nalezy r
sity i mn ieold poar 2edzi . nPaol erzoyz psapkroawadnziiu¢c wi zual ni
nosi $ladow uszkodzen zewnetrznych.

Urzgdzeni e powi nno by¢ magazynowane W pomiesz
temperat ur a sadnli adowvesci si-@5Wdoz5Kr esi e od

Wil gotnos¢ wzglé&édwat pbwechngr d&gi cach, aby nbo wys

lub szronienia.
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Przed podaniem napiecia zasilania wurzgdzenie po
okoto 2 godziny wczes$nie]j w celu wyrownaniodcten
i kondensacji.

W czasie bardzo dtugiego okresu magazynowani a Z
napieciem pomocniczym na okres dwoéch dni k az

kondensatorow elektrolitycznych.

11 Utylizacja

Jezel i w wyniiku lwshzknakemczeni a uzytkowani a Zé
(iewentualnie | ikwidacji) urzadzeni a, to nalezy
pomiaroweii nne potaczeni a.

Zdemontowane urzagdzenie nalezy t rtaktyoowané |l jeazkyo paot

zgodnie z przepi sami regul uj gcymi gospodarke odp
W urzgdzeniu nie ma czesci sktadowych, ktodére mog
W sprzecie nie ma niebezpiecznych skt adni kdyw, n

zosta¢ usuniete z tego sprzetu.

|l stnieje mozliwos¢ dokonania wutylizacij. za posr
celu do Ener got esasu enpauljeazcye pirnzfeosrinaacc jne :

T opis sprzetu do odbioru (nazwa, typ),
T il os¢ sprzet ua,ticabaszt),i or u ( mas

1 miejsce odbioru,

1

i mi e i nazwi sko osoby do kontaktu w miejscu od

O firma
przyjazna
K 7

12 Gwarancjai serwis

Na dostarczone urzadzenini eEnecgoe¢stgwadainel a 2
(chypa, ze zapisyagumowgzetpnowa zasadachncygjker es!l ony
W przypadku uruchomienia urzagdzenia granej i S pmajec
wydtuzenimuiedoesd9

Wyt woér ca udzi el a pomocy technicznej przy wsilucd
serwisowe gwarancyjne oraz pogwarancyjnenawar unkach okres$l onych w umo

Ni estosowanie sie do zasad niniejszej i nstrukcj.i
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13 Sposo6b zamawiania
OZNACZENI E KODOWE DO ZAMOWI EN AUTOMATOW Z RODZI N

Oznaczenie kodowe do zam- wi e@E

AZRS-2,3

Typ automatu

24V 0]12]4
110V 1{1(0
WartoSi i rodz][220V 2] 2]o0
zasil aj Ncego p o230V 213[0

NapifnAncie stage D|C
Napifncie zmienn|[A|C

Wersja niestandardowa
Wersja 5 - natablicowa 63T (Apra)
Wersja 9 - natablicowa 84T (Apra)
Obudowa automatu Wersja 10 - zatablicowa 63T (Apra)
Wersja 11 - zatablicowa 84T (Apra)
Wersja 7 - zatablicowa 49T (Polon)
Wersja 6 - zatablicowa 84T (Polon)
Dodat kowy pul pi [Brakpulpitu B
(dostnpny dIl a ofJestpulpit P
Standard - tylko Modbus RTU S
Komunikacja z systemem Dodat kowy modudg komuni K
sterowania i nadzoru Modbus RTU (jak w wersji standardowej) oraz M
dodatkowo IEC 60870-5-103, IEC 61850

o|~NE[(B]|e|u]o

Zamoéwi eni a nalezy sktadaé u producenta urzagdzeni e

Energotest Sp. z o0.0.
ul. Chorzowska 44B; 44-100 Gliwice
tel. 032-270 45 18, fax 032-270 45 17.

e-mail: handel@energotest.com.pl

www.energotest.com.pl
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